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  .و نحوه ارتباط قطعات در آن به صورت زير مي باشد

  :اتصالات موتور به ترتيب مي آيد

 .سيم چاه ارت را مستقيما به شينه ارت تابلو متصل كنيد

متصل كنيد R,S,Tو سه فاز ورودي را به ترمينالهاي  Nرا به ترمينال 
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  سيستم معماري

و نحوه ارتباط قطعات در آن به صورت زير مي باشد كليت سيستم آركل

  
اتصالات موتور به ترتيب مي آيد 6در ادامه نحوه اتصال هر يك از 

  

  فاز سه جعبه اتصالات

سيم چاه ارت را مستقيما به شينه ارت تابلو متصل كنيد

را به ترمينال ) ورودي به تابلو(نول شبكه برق 
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FTO1,FTO2 (در صورتي كه از اين سنسورها . قرار دارند

مسير سيم كشي اين ترمينالها و سنسورهاي مربوطه 

U,V,W (در تابلو متصل كنيد .  
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FTO1,FTO2(موتور   FTOو ) BC1,BC2(آركد سنسورهاي مقاومت ترمز 

مسير سيم كشي اين ترمينالها و سنسورهاي مربوطه  Motor Overheatedدر صورت وقوع خطاي . استفاده نمي شود، ترمينالها را پل دهيد

U,V,W( كنار ترمينالهاي موتور PEبدنه موتور را به شينه ارت تابلو و شيلد كابل موتور را به ترمينال 
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 موتور اتصالات

 

  
آركد سنسورهاي مقاومت ترمز  FTOدر  مسير 

استفاده نمي شود، ترمينالها را پل دهيد

  .را اصلاح كنيد

بدنه موتور را به شينه ارت تابلو و شيلد كابل موتور را به ترمينال 

 ترمز فيدبك و ترمز اتصالات

 

 :گيرلس 
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  :صورت زير استو براي تابلوهاي گيربكسي به 

  .دنترمينالهاي مربوط به فيدبك ترمز مي باش
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و براي تابلوهاي گيربكسي به 

BR1,BR2, VBR ترمينالهاي مربوط به فيدبك ترمز مي باش

  موتور فن اتصالات
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   انكودر اتصالات

  )گيربكسي(

  گيرلس
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B1,B2 در تابلو متصل كنيد. 

  

اس مسئوليت توليد فاز مورد استفاده درون تابلو 
نقشه سيستم . ا انجام مي دهدو در زمان نجات از اتصال مستقيم خود به باطري تغذيه مي كند و عمليات نجات ر
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B1,B2كنار ترمينالهاي  PEبدنه مقاومت ترمز را به شينه ارت تابلو و شيلد كابل آن را به ترمينال 

اس مسئوليت توليد فاز مورد استفاده درون تابلو .پي.اين يو. استفاده مي كند Servosanاس مخصوص ساخت شركت 
و در زمان نجات از اتصال مستقيم خود به باطري تغذيه مي كند و عمليات نجات ر

  .اس به صورت نشان داده شده در شكل زير مي باشد
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  ترمز مقاومت اتصالات

بدنه مقاومت ترمز را به شينه ارت تابلو و شيلد كابل آن را به ترمينال 

 UPS و باطري اتصالات

  
اس مخصوص ساخت شركت .پي.سيستم آركل از يو

و در زمان نجات از اتصال مستقيم خود به باطري تغذيه مي كند و عمليات نجات رايرا به عهده دارد و در
اس به صورت نشان داده شده در شكل زير مي باشد.پي.يو
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  .متصل شوند

  

پل است، اين دو  4در صورتي كه جعبه سه فاز فاقد كليد 

در صورتي كه با وصل كليدهاي اصلي تابلو، آركد و بردها روشن نمي شوند اتصال صحيح 

 . ، نمايشگر ولتاژ صفر ولت يا زمين مي باشد 

ز به پل دادن مدار ايمني داريد و در صورتي كه براي تيون نيا

بدون تيون موتور سيستم پارامترهاي موتور را متوجه 

. قرار داشته باشد و فرمان از طريق پنل به آن داده شود

  :براي انجام تيون در صورتي كه اتصالات و سيم كشي ها انجام نشده و راه اندازي صرفا اوليه است اين اتصالات را برقرار كنيد
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متصل شوند -BTو  +BTجهت راه اندازي اين سيستم لازم است دو سر پك باطري به ترمينالهاي 

  
  

در صورتي كه جعبه سه فاز فاقد كليد . به جعبه سه فاز است UPSرفت و برگشت فاز خروجي 

در صورتي كه با وصل كليدهاي اصلي تابلو، آركد و بردها روشن نمي شوند اتصال صحيح . پل دهيد 1.5

 1000همچنين ترمينالهاي . ولت مي باشد 24در تمام ماژولها، نمايشگر ولتاژ 

  .به تابلو استفاده مي شود UPS، جهت قطع و وصل خروجي 

و در صورتي كه براي تيون نيا)  قبل از بستن تراول كابل و مدار ايمني
 .از جامپر كيت آركل استفاده كنيد

بدون تيون موتور سيستم پارامترهاي موتور را متوجه . قبل انجام تنظيمات اوليه براي راه اندازي آسانسور تيون موتور مي بايست انجام شود

قرار داشته باشد و فرمان از طريق پنل به آن داده شود) recall(در هنگام تيون سيستم مي بايست در حالت رويزيون از موتورخانه 

براي انجام تيون در صورتي كه اتصالات و سيم كشي ها انجام نشده و راه اندازي صرفا اوليه است اين اتصالات را برقرار كنيد

 )R,S,T,N,PE(كابل هاي تغذيه، نول و ارت را متصل كنيد 

 مدار هاي ايمني را پل كنيد

 .متصل كنيد) 100(ولت 24را ) 818و  817(يگنال هاي دور انداز بالا و پايين 

 .پل كنيد) 100(ولت  24را به ) رويزيون از كابين
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جهت راه اندازي اين سيستم لازم است دو سر پك باطري به ترمينالهاي 

  

رفت و برگشت فاز خروجي  U5,U6ترمينالهاي 

1.5ترمينال را حداقل با سيم نمره 

U5,U6 را چك كنيد.  

در تمام ماژولها، نمايشگر ولتاژ  100ترمينالهاي 

، جهت قطع و وصل خروجي UPSفيوز مينياتوري 

  تيون براي سازي آماده
  

قبل از بستن تراول كابل و مدار ايمني(در شروع راه اندازي 
از جامپر كيت آركل استفاده كنيد

قبل انجام تنظيمات اوليه براي راه اندازي آسانسور تيون موتور مي بايست انجام شود

در هنگام تيون سيستم مي بايست در حالت رويزيون از موتورخانه . نمي شود

براي انجام تيون در صورتي كه اتصالات و سيم كشي ها انجام نشده و راه اندازي صرفا اوليه است اين اتصالات را برقرار كنيد

كابل هاي تغذيه، نول و ارت را متصل كنيد  •

مدار هاي ايمني را پل كنيد •

يگنال هاي دور انداز بالا و پايين س •

رويزيون از كابين( 869سيگنال  •
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براي برقراري تمامي اتصالات شفت به كار برده مي شود و داراي تغذيه ها، ورودي تمامي مدارات 

با توجه به اينكه تابلو در كارخانه . داريد و بدون آن اين عمل امكان پذير نيست
  .اين شكل مواجه شويد مراحل كنترل كيفيت را پشت سر گذاشته پس از روشن كردن دستگاه مي بايست با صفحه اي به

  

نشده بود با صفحه اي  updateاگر در شرايط خاص به طور مثال براي تعويض درايو يا تابلوهايي كه بنا به دليلي كنترل كيفيت نشده اند تابلو 
كنيد كه تنها كافيست بالاترين نرم   Loadرا  

  .نحوه آپديت كردن و دستورالعمل آن به شرح در مراحل بعدي اين دفترچه ذكر خواهد شد
) وددر راه اندازي هاي اوليه قسمت سمت راست تا پايان يادگيري سفيد است و تصوير آسانسور نشان داده نمي ش
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KBK1  براي برقراري تمامي اتصالات شفت به كار برده مي شود و داراي تغذيه ها، ورودي تمامي مدارات
  )ي، ورودي و خروجي سريال و اتصالات كابين مي باشد

داريد و بدون آن اين عمل امكان پذير نيست AREMبراي انجام تيون نياز به كي پد مخصوص دستگاه يا 
مراحل كنترل كيفيت را پشت سر گذاشته پس از روشن كردن دستگاه مي بايست با صفحه اي به

اگر در شرايط خاص به طور مثال براي تعويض درايو يا تابلوهايي كه بنا به دليلي كنترل كيفيت نشده اند تابلو 
  updateمواجه مي شويد كه از شما درخواست مي كند تا ورژن نرم افزار مورد نياز شما براي 

نحوه آپديت كردن و دستورالعمل آن به شرح در مراحل بعدي اين دفترچه ذكر خواهد شد
در راه اندازي هاي اوليه قسمت سمت راست تا پايان يادگيري سفيد است و تصوير آسانسور نشان داده نمي ش

  .را فشار دهيد، با تصوير زير روبرو مي شويد

  :داراي سه سطح دسترسي است
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KBK13&12لازم به توضيح است برد (

ي، ورودي و خروجي سريال و اتصالات كابين مي باشدايمن
  
براي انجام تيون نياز به كي پد مخصوص دستگاه يا  

مراحل كنترل كيفيت را پشت سر گذاشته پس از روشن كردن دستگاه مي بايست با صفحه اي به
  

  
اگر در شرايط خاص به طور مثال براي تعويض درايو يا تابلوهايي كه بنا به دليلي كنترل كيفيت نشده اند تابلو 

مواجه مي شويد كه از شما درخواست مي كند تا ورژن نرم افزار مورد نياز شما براي 
نحوه آپديت كردن و دستورالعمل آن به شرح در مراحل بعدي اين دفترچه ذكر خواهد شد. افزار را انتخاب كنيد

در راه اندازي هاي اوليه قسمت سمت راست تا پايان يادگيري سفيد است و تصوير آسانسور نشان داده نمي ش( بعد از مشاهده تصوير بالا 
را فشار دهيد، با تصوير زير روبرو مي شويد Toolsكليد 

  

  
  

داراي سه سطح دسترسي است  Arcodeسيستم 
 )Installer(نصاب •
 )Maintainer(تعميركار •
  )Guest(مهمان •
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لحظه سيستم از شما در اين . يمات تنها مي بايست سطح دسترسي نصاب يا اولين كليد از سمت چپ را انتخاب كرد

  

Device Parameters ر اين نام دارد و تمام پارامتر هاي سيستم د
د تمام پارامتر ها وردر اين قسمت پارامتر هاي اصلي براي راه اندازي توضيح داده مي شود و توضيحات جامع در م
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يمات تنها مي بايست سطح دسترسي نصاب يا اولين كليد از سمت چپ را انتخاب كرد
  . مي باشد "000000"درخواست كلمه عبور مي كند كه به صورت پيش فرض اين كلمه 

  :پس از اين مرحله با تصوير زير روبرو مي شويد 

Device Parametersاين قسمت . براي انجام تنظيمات اوليه وارد قسمت نشان داده شده شويد

در اين قسمت پارامتر هاي اصلي براي راه اندازي توضيح داده مي شود و توضيحات جامع در م
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يمات تنها مي بايست سطح دسترسي نصاب يا اولين كليد از سمت چپ را انتخاب كردظكه براي انجام تن 
درخواست كلمه عبور مي كند كه به صورت پيش فرض اين كلمه 

پس از اين مرحله با تصوير زير روبرو مي شويد 
  

  
براي انجام تنظيمات اوليه وارد قسمت نشان داده شده شويد

در اين قسمت پارامتر هاي اصلي براي راه اندازي توضيح داده مي شود و توضيحات جامع در م. قسمت قابل تعريف هستند
  .در پيوست ها ذكر خواهد شد
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 پارامترها

Elevator description 

Device class 

Number of floors 

Mains frequency 

Operation mode 

 كلاس دستگاه

 

Midline 

Highline 

  .است كه مي بايست مطابق با پلاك موتور وارد شوند
 Travelحداكثر سرعت كابين لحاظ شود و سرعت حركت كابين در پارامتر هاي بعدي در 

  

 پارامترها

Motor auto-tuning done 

 Motor direction 

Travel curve settings 

Maximum travel speed 

Inspection mode speed 

Recall speed 

Comfort level 

دستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل      
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  زيرشاخه است كه به ترتيب

 گزينه ها

  description

Basic, Midline, Highline Device class

  Number of floors

  Mains frequency

Installation , Normal Operation mode

 سرعت حركت تعداد كنترل گروهي

1.6 m/s Basic 

2.5 m/s Midline

4 m/s Highline

است كه مي بايست مطابق با پلاك موتور وارد شوند Machine plate informationمرحله بعد وارد كردن اطلاعات موتور در 
Nominal car speed  حداكثر سرعت كابين لحاظ شود و سرعت حركت كابين در پارامتر هاي بعدي در

 گزينه ها

  

clock wise, counter clock wise 
   

   حداكثر سرعت حركت موتور
   حركت در مد رويزيون كابين
   سرعت حركت در مد رويزيون از تابلو

comfort1,2,3,4,5 
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Basic settings  زيرشاخه است كه به ترتيب 5داراي

  

  
 نام پروژه

 : كلاس دستگاه

 تعداد طبقات

 فركانس برق ورودي

 مد فعاليت

  
  : كلاس دستگاه

تعداد كنترل گروهي

2 

4 

8 

  
مرحله بعد وارد كردن اطلاعات موتور در 

Nominal car speedدقت شود در قسمت 

curve setting وارد شود.  

  

  
 تيون موتور انجام شده

 جهت چرخش موتور

تنظيمات منحني حركت
حداكثر سرعت حركت موتور

حركت در مد رويزيون كابينسرعت 
سرعت حركت در مد رويزيون از تابلو

 نحوه حركت

  
 
 
 



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

 No بايدبراي راه اندازي در سايت اين گزينه . ميباشد

  

  .ه از يك به پنج شيب ها باز مي شوند و شتابگيري ها كاهش ميابند

  

 پارامترها

Encoder coupling type 

Motor encoder offset 

Encoder type 

Encoder direction 

Encoder filter 

  .يا غير مستقيم براي اتصالات خاص مي باشد

موتور ميكروسوئيچ ندارند و يا در زمان راه اندازي سيم كشي نشده اند در 
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ميباشد yes "تيون موتور انجام شده"توجه داشته باشيد به دليل نحوه كنترل كيفيت گزينه 

  .حداكثر سرعت چرخش كابين كه در بالا توضيح داده شد مي بايست در اين قسمت وارد شود
  .در حركت شناسايي كابين با نصف سرعت تعريف شده در اين پارامتر حركت مي كند

ه از يك به پنج شيب ها باز مي شوند و شتابگيري ها كاهش ميابندپنج نوع حركت وجود دارد ك
  .است انكودرمرحله بعدي قبل از انجام تيون موتور وارد كردن اطلاعات 

 گزينه ها

Direct, Indirect 

  

  

  

  

يا غير مستقيم براي اتصالات خاص مي باشد Indirectيا مستقيم انتخاب شود، اتصال   Directحتما 
  .انتخاب شود انكودر

موتور ميكروسوئيچ ندارند و يا در زمان راه اندازي سيم كشي نشده اند در ) هاي(در آخرين مرحله از قبل از تيون موتور در صورتي كه ترمز
  ظت را غيرفعال نماييدفقسمتي كه در شكل زير نشان داده شده محا
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توجه داشته باشيد به دليل نحوه كنترل كيفيت گزينه 
  .شود

حداكثر سرعت چرخش كابين كه در بالا توضيح داده شد مي بايست در اين قسمت وارد شود
در حركت شناسايي كابين با نصف سرعت تعريف شده در اين پارامتر حركت مي كند

پنج نوع حركت وجود دارد ك Comfort levelدر پارامتر 
مرحله بعدي قبل از انجام تيون موتور وارد كردن اطلاعات  

  
 انكودرتنظيمات 

 انكودرنحوه اتصال 

 انكودرآفست 

 انكودرنوع 

 انكودرجهت چرخش 

 انكودرفيلتر 

حتما  انكودرتوجه شود كه نحوه اتصال 
انكودرنيز با توجه به نوع  انكودرنوع 

در آخرين مرحله از قبل از تيون موتور در صورتي كه ترمز
قسمتي كه در شكل زير نشان داده شده محا

  

 



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

Mechanical brake غير فعال شوند  

كند و تنها كافيست ي خود سيستم براي انجام اين عمل از شما سوال م

  

در . تا و چرخشي نداردتيون موتور در اين سيستم به دو صورت با سيم بكسل و بدون سيم بكسل انجام مي شود و چيزي به مفهوم تيون ايس

  

دون سيم بكسل به صورت نا محدود به دو جهت 
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Mechanical brake monitoring  وMechanical brake-2 monitoring

خود سيستم براي انجام اين عمل از شما سوال م(را زده و تنظيمات وارد شده را ذخيره كنيد

  .شويد) موتورتيون (وارد قسمت نشان داده شده در تصوير بالا
تيون موتور در اين سيستم به دو صورت با سيم بكسل و بدون سيم بكسل انجام مي شود و چيزي به مفهوم تيون ايس

  .هر دو حالت تيون موتور حركت داده مي شود

دون سيم بكسل به صورت نا محدود به دو جهت با اين تفاوت كه در تيون با سيم بكسل موتور مقدار كمي حركت مي كند ولي در تيون ب

      

WI-82/147

 

Mechanical brake monitoring  هر دوي

  

  موتور تيون
را زده و تنظيمات وارد شده را ذخيره كنيد ESCدر اين مرحله دكمه 

  .را فشار دهيد ”yes“كليد 
  

  
وارد قسمت نشان داده شده در تصوير بالا

تيون موتور در اين سيستم به دو صورت با سيم بكسل و بدون سيم بكسل انجام مي شود و چيزي به مفهوم تيون ايس
هر دو حالت تيون موتور حركت داده مي شود

  
  

  
با اين تفاوت كه در تيون با سيم بكسل موتور مقدار كمي حركت مي كند ولي در تيون ب

  .حركت مي كند



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

  

  .كابين مقدار كمي حركت مي كند
بعد از انجام اين . حالت رويزيون از موتورخانه را فعال كنيد و جهت بگيريد

  .در انتها پيغام موفقيت آميز بودن تيون را نشان داده و از شما در خواست مي كند تا ذخيره اطلاعات را تاييد كنيد

زير  ”Driver setting“بعد از اين مرحله حركت رويزيون در دو جهت را تست كنيد و اگر جهت حركت با كليد ها همخواني ندارد در منوي 

از سنسورهاي (استفاده مي شود  Lift senseيان براي شناسايي سطح طبقات تنها از سنسور 

  .مورد استفاده قرار ميگيرد Re-levelingيك سنسور چند كاره است كه هم براي شناسايي سطح طبقه و هم براي 
رشته است كه از  5سنسور داراي يك كابل  لازم به ذكر است اين

نحوه و محل اين اتصالات در تصوير صفحه بعد . 
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  .بعد از انتخاب نوع تيون با تصوير زير روبرو مي شويد

كابين مقدار كمي حركت مي كند) در صورت انخاب تيون با سيم بكسل
حالت رويزيون از موتورخانه را فعال كنيد و جهت بگيريدكردن مرحله قبل سيستم از شما درخواست ميكند تا 

  .مدت زماني را سپري مي كند انكودركار تيون شروع شده و بسته به نوع موتور و 
در انتها پيغام موفقيت آميز بودن تيون را نشان داده و از شما در خواست مي كند تا ذخيره اطلاعات را تاييد كنيد

بعد از اين مرحله حركت رويزيون در دو جهت را تست كنيد و اگر جهت حركت با كليد ها همخواني ندارد در منوي 
  .جهت چرخش موتور را تغيير دهيد

 نرمال

يان براي شناسايي سطح طبقات تنها از سنسور درنحوه ارائه سيستم آركل از سوي شركت آر

يك سنسور چند كاره است كه هم براي شناسايي سطح طبقه و هم براي 
لازم به ذكر است اين. ر شكل زير توضيح داده شده استنحوه اتصال اين سنسور به صورت واضح د

. مي بايست به ترمينالها متصل شود IBC-Sولي از سمت برد 
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بعد از انتخاب نوع تيون با تصوير زير روبرو مي شويد
  

  
در صورت انخاب تيون با سيم بكسل(كه به شما متذكر مي شود كه 

كردن مرحله قبل سيستم از شما درخواست ميكند تا  ”OK“بعد از 
كار تيون شروع شده و بسته به نوع موتور و 

در انتها پيغام موفقيت آميز بودن تيون را نشان داده و از شما در خواست مي كند تا ذخيره اطلاعات را تاييد كنيد
  

بعد از اين مرحله حركت رويزيون در دو جهت را تست كنيد و اگر جهت حركت با كليد ها همخواني ندارد در منوي 
جهت چرخش موتور را تغيير دهيد ”Motor direction“شاخه 

  

نرمال حركت براي سازي آماده

  LIFTSENSE سنسور

درنحوه ارائه سيستم آركل از سوي شركت آر
  ).اي استفاده نمي شود هميل

يك سنسور چند كاره است كه هم براي شناسايي سطح طبقه و هم براي  Lift senseسنسور 
نحوه اتصال اين سنسور به صورت واضح د

ولي از سمت برد  سمت سنسور داراي سوكت است
  .نشان داده شده است
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Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

 

توانيد با حركت دادن يك آهنربا در مقابل آن صحت عملكرد آن را با خاموش و روشن شدن چراغ ها چك 
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توانيد با حركت دادن يك آهنربا در مقابل آن صحت عملكرد آن را با خاموش و روشن شدن چراغ ها چك 
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توانيد با حركت دادن يك آهنربا در مقابل آن صحت عملكرد آن را با خاموش و روشن شدن چراغ ها چك  پس از نصب صحيح سنسور مي

  .كنيد



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

سانتيمتري در اين سيستم مي بايست به نحوي باشد كه بعد از قرار گرفتن كابين در سطح طبقه بالا 
  .در تصوير صفحه قبل نشان داده شده است

مي توان از . نوع اين سنسورها براي اين سيستم اهميتي ندارد
نحوه قطع و وصل اين سيگنالها در تصوير زير نشان داده 

  
دادن لازم به ذكر است فواصل داده شده حداقل فاصله مورد نياز سيستم است و فواصل نيابد از اين مقدار كمتر باشند ولي به هر دليل اگر قرار 

ري سيستم با ديدن اين سنسورها دور اندازي نمي كند ولي در صورتي كه اين سنسورها جا به جا 
اين توضيح براي آهنرباهاي سطح طبقات نيز صدق ميكند و در صورت جا به جا شدن 

 IBC-Sبرد  817,818در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا بر روي كابين است آنها را به ترتيب به ترمينالهاي 

نجام شده  است آنها را به ترتيب در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا مستقيما تا تابلو ا

  .در اينصورت از تعداد تراول كابلهاي استفاده شده، دو عدد كم مي شود
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سانتيمتري در اين سيستم مي بايست به نحوي باشد كه بعد از قرار گرفتن كابين در سطح طبقه بالا  30
در تصوير صفحه قبل نشان داده شده است.(همتراز شود liftsenseالاي سنسور ترين قسمت آهنربا با خط مشخص شده در ب

  پايين و

نوع اين سنسورها براي اين سيستم اهميتي ندارد. براي كاركرد نياز به  سنسورهاي دور انداز بالا و پايين دارد
نحوه قطع و وصل اين سيگنالها در تصوير زير نشان داده . سوئيچ هاي مكانيكي داخل شفت يا سنسورهاي مغناطيسي روي كابين استفاده كرد

  

لازم به ذكر است فواصل داده شده حداقل فاصله مورد نياز سيستم است و فواصل نيابد از اين مقدار كمتر باشند ولي به هر دليل اگر قرار 
  . سنسور يا سوئيچ در اين فاصله مقدور نبود قرار دادن سوئيچ در فواصل بيشتر بلا مانع است

ري سيستم با ديدن اين سنسورها دور اندازي نمي كند ولي در صورتي كه اين سنسورها جا به جا توجه داشته ياشيد بعد از انجام پروسه يادگي
اين توضيح براي آهنرباهاي سطح طبقات نيز صدق ميكند و در صورت جا به جا شدن . شوند و يا از مدار خارج شوند سيستم خطا مي دهد

  .م شده  نياز به آموزش دوباره داردسانتيمتر از محلي كه پروسه يادگيري با آن انجا
در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا بر روي كابين است آنها را به ترتيب به ترمينالهاي 

در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا مستقيما تا تابلو ا

KBK1 در اينصورت از تعداد تراول كابلهاي استفاده شده، دو عدد كم مي شود. متصل كنيد
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30نحوه قرار گيري آهنربهاي خطي 

ترين قسمت آهنربا با خط مشخص شده در ب

  

و بالا دورانداز سنسورهاي

براي كاركرد نياز به  سنسورهاي دور انداز بالا و پايين دارد  Arcodeسيستم 
سوئيچ هاي مكانيكي داخل شفت يا سنسورهاي مغناطيسي روي كابين استفاده كرد

  .شده است

لازم به ذكر است فواصل داده شده حداقل فاصله مورد نياز سيستم است و فواصل نيابد از اين مقدار كمتر باشند ولي به هر دليل اگر قرار 
سنسور يا سوئيچ در اين فاصله مقدور نبود قرار دادن سوئيچ در فواصل بيشتر بلا مانع است

توجه داشته ياشيد بعد از انجام پروسه يادگي
شوند و يا از مدار خارج شوند سيستم خطا مي دهد

سانتيمتر از محلي كه پروسه يادگيري با آن انجا 5بيش از 
در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا بر روي كابين است آنها را به ترتيب به ترمينالهاي 

در صورتي كه سيم كشي سوييچهاي دوراندازي اجباري پايين و بالا مستقيما تا تابلو ا. متصل كنيد) كاركدك(

KBK13برد  817,818به ترمينالهاي 
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و وجود نقاط اتصال متعدد براي مانيتورينگ و اتصال مدارهاي ايمن، مدار ايمني براي اين سيستم به دو 
وع پيشنهادي اول كه شباهت بيشتري به نحوه سيم كشي مدار ايمني 

نوع دوم كه در اجرا مقداري . و راه اندازي ساده تر است ولي عيب يابي را كمي مشكل مي كند

  . ائه مي دهندهر كدام ازآنها در نهايت عملكرد صحيحي را ار

در سيستمهاي مرسوم ايران آخرين نقطه مدار ايمني 

(  IBC-Sو از سمت جعبه رويزيون بر روي ترمينالهاي سبز رنگ برد 

مانند استپ قارچي ها، ميكروسوييچ هاي دريچه ها، ميكرو سوييچ پارك 

 .درون تابلو فرمان ببنديد

را بين ) مانند  ميكرو سوييچ بافرها و شالتر بالا و پايين و ميكرو سوييچ گاورنر

 .درون جعبه رويزيون ببنديد) 

و  STP1, STP2كليد استپ قارچي روي كابين، دريچه كابين، ساير عناصر ايمني كابين كه به هيچ عنون نبايد پل شود را بين ترمينالهاي 

در صورتي كه . درون جعبه رويزيون ببنديد) كاركدك

 توجه. ببنديد KBK12برد  135 و 130و كنتاكت قفل درب طبقات را بين ترمينالهاي

اگر كابين تك درب است، . ببنديد KB1,KB2و درب دوم كابين را بين ترمينالهاي 

 

 به نظير به نظير كابل تراول طريق از IBC-S و
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KBK  و وجود نقاط اتصال متعدد براي مانيتورينگ و اتصال مدارهاي ايمن، مدار ايمني براي اين سيستم به دو
وع پيشنهادي اول كه شباهت بيشتري به نحوه سيم كشي مدار ايمني ن. ي آن در ذيل نشان داده مي شودصورت پيشنهاد مي شود كه نقشه ها

و راه اندازي ساده تر است ولي عيب يابي را كمي مشكل مي كنددر محصولات آريان دارد داراي سيم كشي كمتر 
  . سخت تر است و سيم كشي بيشتري دارد اما عيب يابي را ساده تر مي كند
هر كدام ازآنها در نهايت عملكرد صحيحي را ار. دو نوع سيم كشي براي مدار ايمني در صفحات بعدي نشان داده شده است

در سيستمهاي مرسوم ايران آخرين نقطه مدار ايمني . توجه داشته باشيد در تابلوي آركل، آخرين نقطه مدار ايمني كنتاكت درب كابين است

 .قفل درب طبقات است كه در هنگام سيم كشي مدار ايمني بايد به اين نكته توجه داشت

و از سمت جعبه رويزيون بر روي ترمينالهاي سبز رنگ برد  KBK12سبز رنگ برد  مدار ايمني از سمت تابلو بر روي ترمينالهاي

 

مانند استپ قارچي ها، ميكروسوييچ هاي دريچه ها، ميكرو سوييچ پارك (عناصر مدار ايمني داخل چاه كه تحت هيچ شرايطي نبايد پل شوند 

درون تابلو فرمان ببنديد KBK12برد  111 ,113بين ترمينالهاي  را) پليت و فلكه كشش گاورنر ته چاه

مانند  ميكرو سوييچ بافرها و شالتر بالا و پايين و ميكرو سوييچ گاورنر(عناصر مدار ايمني چاه كه در شرايطي مي توان آنها را پل داد 

 .ببنديد KBK12برد 

) كاركدك( IBC-Sبرد  PK1,PK2ميكرو سوييچ پاراشوت روي كابين را بين ترمينالهاي 

كليد استپ قارچي روي كابين، دريچه كابين، ساير عناصر ايمني كابين كه به هيچ عنون نبايد پل شود را بين ترمينالهاي 

كاركدك( IBC-S برد HK2و  HK1كابين را بين ميكرو سوييچ كشش سيم بكسل بر روي 

 .كابين فاقد تمام اين عناصر است اين دو ترمينال را پل دهيد

و كنتاكت قفل درب طبقات را بين ترمينالهاي 130 ,120كنتاكتهاي درب طبقات را بين ترمينالهاي 

 .داشته باشيد آخرين نقطه مدار ايمني در تابلوي آركل كنتاكت قفل درب طبقات است

 .شوند پل هم به 130و 120 پايه ، دارند اتوماتيك درب

و درب دوم كابين را بين ترمينالهاي  KA1,KA2كنتاكت درب اول كابين را بين ترمينالهاي 

 .را پل دهيد 

 LIM1 و LIM2 كنيد پل را. 

 .كنيد پل را STP2 و STP1 ندارد وجود كابين برروي

 .كنيد پل هم به را KC2 و KC1 هايپايه  ندارد اضطراري

 .كنيد پل هم به را HK2 و HK1 ندارد، وجود بكسل

و KBK-12&13 برد دو هر روي بر  140و  137، 135 
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  ايمني مدارهاي

KBK-12&13با توجه به وجود برد 

صورت پيشنهاد مي شود كه نقشه ها
در محصولات آريان دارد داراي سيم كشي كمتر 

سخت تر است و سيم كشي بيشتري دارد اما عيب يابي را ساده تر مي كند
دو نوع سيم كشي براي مدار ايمني در صفحات بعدي نشان داده شده است

توجه داشته باشيد در تابلوي آركل، آخرين نقطه مدار ايمني كنتاكت درب كابين است

قفل درب طبقات است كه در هنگام سيم كشي مدار ايمني بايد به اين نكته توجه داشت

مدار ايمني از سمت تابلو بر روي ترمينالهاي  -1

 .بسته مي شود) كاركدك

عناصر مدار ايمني داخل چاه كه تحت هيچ شرايطي نبايد پل شوند   -2

پليت و فلكه كشش گاورنر ته چاه

عناصر مدار ايمني چاه كه در شرايطي مي توان آنها را پل داد   -3

برد   118,113ترمينالهاي 

ميكرو سوييچ پاراشوت روي كابين را بين ترمينالهاي   -4

كليد استپ قارچي روي كابين، دريچه كابين، ساير عناصر ايمني كابين كه به هيچ عنون نبايد پل شود را بين ترمينالهاي  -5

ميكرو سوييچ كشش سيم بكسل بر روي 

كابين فاقد تمام اين عناصر است اين دو ترمينال را پل دهيد

كنتاكتهاي درب طبقات را بين ترمينالهاي  -6

داشته باشيد آخرين نقطه مدار ايمني در تابلوي آركل كنتاكت قفل درب طبقات است

درب كه آسانسورهايي در -7

كنتاكت درب اول كابين را بين ترمينالهاي  -8

 KB1,KB2ترمينالهاي 

 LIM1ندارد سوئيچ ليميت كابين اگر

برروي ديگري استپ كه صورتي در
اضطراري خروج دريچه كابين صورتيكه در
بكسل سيم قطعي سنسور صورتيكه در

118 ، 119A ، 119B ، 120 ،135 

  .ميشوند هم متصل
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Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

دارد و بدون انجام اين مرحله حركت كابين در مد نرمال غير 

قبل از شروع پروسه يادگيري محل قرار گيري آهنربا ها را چك كنيد و اطمينان حاصل كنيد كه طول آهنربا ها با مقدار وارد شده در سيستم 

  

  

خط آخر فواصل محاسبه شده بر اساس سرعت ورودي است براي 
توجه داشته باشيد با توجه به فاصله دور انداز ها تعداد 

در صورت صحيح نبودن اين . لا به درستي ذكر شده باشد
  .مساوي نبودن اين طبقات در بالا و پايين بلامانع است

“Recall” ت كامل و بسته نباشد و مدار ايمني نيز به صور
. اگر تمام اين شرايط محيا باشد كابين با نصف حداكثر سرعت تنظيم شده به سمت پايين حركت مي كند تا به پايينترين طبقه برسد 

  موفقيت پس از اتمام پيغام . پروسه يادگيري در حركت به سمت بالا از پايين ترين طبقه آغاز مي شود و در بالاترين طبقه به اتمام مي رسد
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دارد و بدون انجام اين مرحله حركت كابين در مد نرمال غير  ”Learn“جام پروسه نبراي شروع به حركت نرمال نياز به ا

قبل از شروع پروسه يادگيري محل قرار گيري آهنربا ها را چك كنيد و اطمينان حاصل كنيد كه طول آهنربا ها با مقدار وارد شده در سيستم 
  .نيز مطمئن شويد انكودرهمچنين از صحت عملكرد و سيم كشي 

“Shaft Learning”   شويد.  
  :بعد از وارد شدن به اين صفحه اطلاعاتي مطابق با تصوير زير نمايش داده مي شود

خط آخر فواصل محاسبه شده بر اساس سرعت ورودي است براي  پنج خط اول اطلاعاتي است كه در تنظيمات اوليه كاربر وارد كرده است و دو
توجه داشته باشيد با توجه به فاصله دور انداز ها تعداد . سنسورهاي دور انداز كه در صفحات قبل توضيح داده شد و مي بايست رعايت گردد
لا به درستي ذكر شده باشدطبقات پايين تر از سنسور دور انداز پايين و تعداد طبقات بالاتر از سنسور طبقات با

مساوي نبودن اين طبقات در بالا و پايين بلامانع است. اعداد پروسه يادگيري به درست انجام نخواد شد
”Recall“يا  ”Inspection“براي آغاز به كار پروسه يادگيري نياز است تا سيستم در حالت  

اگر تمام اين شرايط محيا باشد كابين با نصف حداكثر سرعت تنظيم شده به سمت پايين حركت مي كند تا به پايينترين طبقه برسد 
پروسه يادگيري در حركت به سمت بالا از پايين ترين طبقه آغاز مي شود و در بالاترين طبقه به اتمام مي رسد
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  شفت يادگيري

براي شروع به حركت نرمال نياز به ا  Arcodeسيستم 
  .ممكن است

قبل از شروع پروسه يادگيري محل قرار گيري آهنربا ها را چك كنيد و اطمينان حاصل كنيد كه طول آهنربا ها با مقدار وارد شده در سيستم 
همچنين از صحت عملكرد و سيم كشي  .همخواني دارد

  

  
 ”Shaft Learning“همانند شكل بالا وارد قسمت 

بعد از وارد شدن به اين صفحه اطلاعاتي مطابق با تصوير زير نمايش داده مي شود

  
پنج خط اول اطلاعاتي است كه در تنظيمات اوليه كاربر وارد كرده است و دو

سنسورهاي دور انداز كه در صفحات قبل توضيح داده شد و مي بايست رعايت گردد
طبقات پايين تر از سنسور دور انداز پايين و تعداد طبقات بالاتر از سنسور طبقات با

اعداد پروسه يادگيري به درست انجام نخواد شد
براي آغاز به كار پروسه يادگيري نياز است تا سيستم در حالت  

اگر تمام اين شرايط محيا باشد كابين با نصف حداكثر سرعت تنظيم شده به سمت پايين حركت مي كند تا به پايينترين طبقه برسد . باشد
پروسه يادگيري در حركت به سمت بالا از پايين ترين طبقه آغاز مي شود و در بالاترين طبقه به اتمام مي رسد
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آميز بودن نشان داده مي شود و سوال ذخيره كردن اطلاعات پرسيده مي شود و پس از آن كابين دوباره به سمت پايين حركت مي كند و پس 

  .به هر دليل مي توانيد از كليد استپ قارچي استفاده نماييد
  .بعد از اتمام پروسه يادگيري لازم است فرمان حركت به سيستم داده شود تا از صحت عملكرد سيستم مطمئن شويد

 Direct“صورت اتوماتيك براي دستيابي به حركت 

  

مد مختلف حركتي وجود دارد كه منحني هاي حركت از مد 
“comfort5”  حركتي با شيب هاي كمتر و راحت تر

در اين سيستم نمايشگرهاي . سيستم آركل مانند تمامي سيستم ها داراي قابليت سرويس دهي به نمايشگرهاي داخل و خارج كابين مي باشد
CPC ) براي نمايشگرهاي باينري وGray ( و برد

براي فراگيري بهتر اين بخش لازم است ابتدا كاركرد و نحوه تنظيمات بردهاي 
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آميز بودن نشان داده مي شود و سوال ذخيره كردن اطلاعات پرسيده مي شود و پس از آن كابين دوباره به سمت پايين حركت مي كند و پس 
  .از رسيدن به پايين ترين طبقه آماده حركت به صورت نرمال مي باشد

“Learn” به هر دليل مي توانيد از كليد استپ قارچي استفاده نماييد
بعد از اتمام پروسه يادگيري لازم است فرمان حركت به سيستم داده شود تا از صحت عملكرد سيستم مطمئن شويد

صورت اتوماتيك براي دستيابي به حركت  براي دور اندازي نياز به تنظيم پارامتر و يا سنسور ندارد و اين كار به

مد مختلف حركتي وجود دارد كه منحني هاي حركت از مد  5در تصوير بالا محل تنظيم نوع حركت مشخص شده است، در اين قسمت 
”comfort5“بازتر و باز تر مي شوند و حركت راحت تر مي شود به اين معنيست كه 

سيستم آركل مانند تمامي سيستم ها داراي قابليت سرويس دهي به نمايشگرهاي داخل و خارج كابين مي باشد
CPC-Tاخلي بسته به نوع آنها از برد كنترل مي شوند و نمايشگرهاي د

7-segment براي فراگيري بهتر اين بخش لازم است ابتدا كاركرد و نحوه تنظيمات بردهاي . كنترل ميشوند
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آميز بودن نشان داده مي شود و سوال ذخيره كردن اطلاعات پرسيده مي شود و پس از آن كابين دوباره به سمت پايين حركت مي كند و پس 
از رسيدن به پايين ترين طبقه آماده حركت به صورت نرمال مي باشد

”Learn“در صورت نياز به قطع پروسه 

بعد از اتمام پروسه يادگيري لازم است فرمان حركت به سيستم داده شود تا از صحت عملكرد سيستم مطمئن شويد 
  

  دوراندازي فاصله

براي دور اندازي نياز به تنظيم پارامتر و يا سنسور ندارد و اين كار به  Arcodeسيستم 
approach” انجام مي شود.  

  
در تصوير بالا محل تنظيم نوع حركت مشخص شده است، در اين قسمت 

بازتر و باز تر مي شوند و حركت راحت تر مي شود به اين معنيست كه  5به  1حركتي 
  .دارد ”comfort1“نسبت به 

  
  

  نمايشگرها تنظيم

سيستم آركل مانند تمامي سيستم ها داراي قابليت سرويس دهي به نمايشگرهاي داخل و خارج كابين مي باشد
كنترل مي شوند و نمايشگرهاي د Sp-16بيروني توسط برد 

IO0210  براي نمايشگرهايsegment

  .مذكور به ترتيب توضيح داده شود



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  
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مورد  segment ،Gray-7براي جمع آوري شستي هاي بيروني به صورت موازي و تغذيه نمايشگرهاي بيرون به سه طريق 
طبقه دو  8طبقه تك شستي و يا  16ورودي براي دريافت احضار قابليت سرويس دهي به سيتم با 

طبقه با تك شستي با  32شستي يا تا  2طبقه با 
  .براي سيستم هايي با طبقات بيشتر مي بايست از سيستم سيم كشي سريال استفاده نمود

 ولت نمراتورها 

 ولت نمراتورهاي

 service" 

busy" 

 پاييننشانگر جهت رو به 

 نشانگر جهت رو به بالا

Gray 

segment 

 ورودي شستي ها

 اتصالات سريال

CAN 

 خروجي

 ولت خروجي
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براي جمع آوري شستي هاي بيروني به صورت موازي و تغذيه نمايشگرهاي بيرون به سه طريق 
ورودي براي دريافت احضار قابليت سرويس دهي به سيتم با  16اين برد با داشتن 

طبقه با  16در صورتي كه كابين داراي دو درب مي باشد و يا براي ساختمانهايي تا 
براي سيستم هايي با طبقات بيشتر مي بايست از سيستم سيم كشي سريال استفاده نمود

SP16 به صورت زير است:  

REF+  ولت نمراتورها  24تغذيه

REF-  ولت نمراتورهاي 0تغذيه

 out of"چراغ  02

busy"چراغ  12

نشانگر جهت رو به  31

نشانگر جهت رو به بالا 32

M0,...,M4  خروجيGray

A,..,G,G2,BC  7خروجي-segment

I1,..,I16 ورودي شستي ها

XCB1,XCB2 اتصالات سريال

CANL,CANH  اتصالCAN

خروجي 24 100

ولت خروجي 0 1000
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  SP16 برد

 

براي جمع آوري شستي هاي بيروني به صورت موازي و تغذيه نمايشگرهاي بيرون به سه طريق  SP16برد 
اين برد با داشتن . يرداستفاده قرار ميگ

در صورتي كه كابين داراي دو درب مي باشد و يا براي ساختمانهايي تا . شستي را داراست
. اده شوداستف SP-16برد  2يد از 

SP16ورودي و خروجي هاي برد  
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I1 
DS
3 

DS
2 

DS
1 

در
 ب

 نوع سرويس دهي

U
1 

0 0 0 A Collective down 

U
1 

1 0 0 B Collective down 

U
1 

0 1 0 A Selective 

U
1 

1 1 0 B Selective 

  .قرار داشته باشند "0 "مي بايست هميشه در حالت
  .قرار بگيرد "-"را مشخص مي كند و ميبايست بر روي 

  

Binary  را سرويس دهي مي كند و قابليت سرويس
طبقه براي  8ورودي براي دريافت شستي هاي كابين است و حداكثر تا 

  استفاده CPC-Tبرد  2يست از طبقه باشد مي با
سوئيچ ها مطابق دستورالعمل تنظيم شود و ورودي هاي 

  :ورودي و خروجي هاي اين برد به اين صورت مي باشند
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I11 I10 I9 I8 I7 I6 I5 I4 I3 I2 

D1
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D1
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D1
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3 

D
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D3 D2 
D
1 

U
8 

U
7 

U
6 

U
5 

U
4 

U
3 

U
2 

D3 D2 
D
1 

U
8 

U
7 

U
6 

U
5 

U
4 

U
3 

U
2 

مي بايست هميشه در حالت 6و  5براي معكوس كردن كد باينري به كار مي رود و ديپ سوئيچ 
را مشخص مي كند و ميبايست بر روي  12,31,32 ,02در قسمت چپ مشترك سيگنال هاي 

Binaryو Grayاين برد براي مديريت شستي هاي كابين استفاده مي شود، خروجي نمايشگر 

ورودي براي دريافت شستي هاي كابين است و حداكثر تا  16دهي به دو درب را دارد ، بايد توجه داشت كه اين برد تنها داراي 
طبقه باشد مي با 8در صورتي كه تعدادر طبقات دو درب بيشتر از . كابين با دو درب را سرويس دهي مي كند

سوئيچ ها مطابق دستورالعمل تنظيم شود و ورودي هاي  DIPاين نكته را حتماً به يا داشته باشيد كه براي عملكرد صحيح مي بايست 
ورودي و خروجي هاي اين برد به اين صورت مي باشند. احضار كابين مي بايست به صورت نرم افزاري تعريف شوند
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  سوئيچ ها DIPنحوه تنظيمات 

I16 I15 
I14 I13 I12 

D1
6 

D1
5 

D1
4 

D1
3 

D1
2 

D1
6 

D1
5 

D1
4 

D1
3 

D1
2 

D8 D7 
D6 D5 D4 

D8 D7 
D6 D5 D4 

  
براي معكوس كردن كد باينري به كار مي رود و ديپ سوئيچ  4ديپ سوئيچ شماره 

در قسمت چپ مشترك سيگنال هاي  REFجامپر 
  

  
  

   CPC-T برد

  

  
اين برد براي مديريت شستي هاي كابين استفاده مي شود، خروجي نمايشگر 

دهي به دو درب را دارد ، بايد توجه داشت كه اين برد تنها داراي 
كابين با دو درب را سرويس دهي مي كند

اين نكته را حتماً به يا داشته باشيد كه براي عملكرد صحيح مي بايست . كرد 
احضار كابين مي بايست به صورت نرم افزاري تعريف شوند
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 REV : 2 

Gray 

service" 

 نشانگر اضافه بار

 نشانگر جهت پايين

 نشانگر جهت بالا

 ورودي هاي قابل تعريف

 ولتي لامپ اضطراري

 )فعال مي شود 1000با اتصال 
 ورودي هاي تلفن كابين

 خروجي بلندگو

 )فعال مي شود 1000
 )فعال مي شود 1000

  FANورودي فعال شدن 

S2 S1 

1 1 

0 1 

1 0 

    

خروجي  10كه داراي  IO0210ميباشد در سيستم آريان از برد 
نكات زير براي راه اندازي صحيح اين برد بايد . استفاده مي كنيم

ولت خروجي گذاشته مي  24براي فعال شدن خروجي 

 24دقت كنيد در اين حالت خروجي پين زمين نمي شود تنها 

. شگر هاي توان بالا بسيار كم استميلي آمپر مي باشد كه براي نماي

. ولت را به منطق زمين تبديل مي كند 24استفاده كرد كه منطق 
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M0,…,M3  خروجيGray

 out of"چراغ  2

نشانگر اضافه بار 804

نشانگر جهت پايين 31

نشانگر جهت بالا 32

PI1,…,PI4 ورودي هاي قابل تعريف

AA  ولتي لامپ اضطراري 12خروجي

AL  با اتصال (ورودي آژي خطر

YK1,…,YK5 ورودي هاي تلفن كابين

SPEAKER خروجي بلندگو

CLOSE  وروديDC ) 1000با

OPEN  وروديDO) 1000با

FAN  ورودي فعال شدن

CPC-T  به اين شرح است: 

 تنظيمات S4 S3 تنظيمات

 هر دو درب Gray 0 1كد 

 Aدرب  Gray 1 1معكوس كد 

 Bدرب  Binary  0 0كد

معكوس كد 
Binary 

1 0   

ميباشد در سيستم آريان از برد  segment-7فاقد خروجي براي نمايشگر هاي 
استفاده مي كنيم segment-7ورودي قابل تعريف است براي خروجي هاي 

 باشند "0"تمامي ديپ سوئيچ هاي برد بايد در حالت 

براي فعال شدن خروجي  NOولت مي باشد به اين مفهوم كه در حالت  24مشترك داخلي خروجي هاي اين برد 

دقت كنيد در اين حالت خروجي پين زمين نمي شود تنها (ولت خروجي برداشته مي شود  24براي فعال شدن خروجي 

ميلي آمپر مي باشد كه براي نماي 3در اين حالت قدرت جريان عبوري از هر خروجي 

استفاده كرد كه منطق  INVERTER V2جهت راه اندازي نمايشگرهاي توان بالا مي بايست از برد 

 .تنظيم شوند NOمي بايست  IO0210فراموش نشود كه در اين حالت خروجي هاي برد 

  :ير مي باشدبه صورت ز
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 Tتنظيمات ديپ سوئيچ هاي برد  

  

 IO-0210 برد

فاقد خروجي براي نمايشگر هاي  CPC-Tبا توجه به اينكه برد 
ورودي قابل تعريف است براي خروجي هاي  2قابل تعريف و 

  .مورد توجه قرار بگيرد
تمامي ديپ سوئيچ هاي برد بايد در حالت  - 

مشترك داخلي خروجي هاي اين برد  - 

براي فعال شدن خروجي  NCشود و در حالت 

در اين حالت قدرت جريان عبوري از هر خروجي ). ولت برداشته مي شود

جهت راه اندازي نمايشگرهاي توان بالا مي بايست از برد 

فراموش نشود كه در اين حالت خروجي هاي برد 

به صورت ز INVERTERسيم بندي برد 
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 REV : 2 

  

در جدول ورودي و خروجي ها در انتهاي همين جزوه 

  :براي راه اندازي نمايشگرها به نكات زير توجه كنيد
نمايشگرهاي داخل و خارج كابين به صورت يكسان تعريف مي شوند و قابليت نمايش حروف مختلف براي يك طبقه در داخل و 

تمامي حروف افباي اانگليسي براي تعريف درون نرم افزار وجود دارند و در نمايشگرهاي سريال توليدي شركت آركل نمايش داده مي 
مي اين حروف براي نمايشگرهاي موازي قابل تعريف نيستند و تنها حروفي قابليت نمايش را دارند كه در نمايشگر برد 

دو خط فاصله نمايش  SP16در صورتي كه اين حروف قابليت نمايش داده شدن نداشته باشند بر روي برد 
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در جدول ورودي و خروجي ها در انتهاي همين جزوه  segment-7براي نشان دادن خروجي  IO0210تعريف ورودي و خروجي هاي برد 

براي راه اندازي نمايشگرها به نكات زير توجه كنيد. در ادامه نحوه تنظيم نمايشگر ها توضيح داده شده است
نمايشگرهاي داخل و خارج كابين به صورت يكسان تعريف مي شوند و قابليت نمايش حروف مختلف براي يك طبقه در داخل و 

 

تمامي حروف افباي اانگليسي براي تعريف درون نرم افزار وجود دارند و در نمايشگرهاي سريال توليدي شركت آركل نمايش داده مي 
مي اين حروف براي نمايشگرهاي موازي قابل تعريف نيستند و تنها حروفي قابليت نمايش را دارند كه در نمايشگر برد 

در صورتي كه اين حروف قابليت نمايش داده شدن نداشته باشند بر روي برد . نمايش داده شوند

  نرم افزار قابليت نمايش داردتنها در آخرين ورژن 

      

WI-82/147

  

  

تعريف ورودي و خروجي هاي برد  
  .قابل دسترسي است

 

در ادامه نحوه تنظيم نمايشگر ها توضيح داده شده است
نمايشگرهاي داخل و خارج كابين به صورت يكسان تعريف مي شوند و قابليت نمايش حروف مختلف براي يك طبقه در داخل و  -

 خارج كابين وجود ندارد

تمامي حروف افباي اانگليسي براي تعريف درون نرم افزار وجود دارند و در نمايشگرهاي سريال توليدي شركت آركل نمايش داده مي  -
مي اين حروف براي نمايشگرهاي موازي قابل تعريف نيستند و تنها حروفي قابليت نمايش را دارند كه در نمايشگر برد شوند اما تما

SP16 نمايش داده شوند
 داده مي شود

تنها در آخرين ورژن  ”r“حرف  -
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مي  ”User defined floor signs“يا  "تعريف به وسيله كاربر

  

در مورد اول به محض بالا آمدن سيستم به صورت خود به خود از كابر سوال مي كند كه با چه ورژني از نرم افزار به روز رساني شود كه 

در مورد دوم بعد از متصل كردن كابل سريال به قطعه جديد وارد شده به سيستم  نياز است تا از قسمتي كه در تصوير نشان داده شده نرم 
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تعريف به وسيله كاربر"ابتدا مطابق شكل در قسمت تنظيمات نمايشگر، تنظيمات را بر روي 

  :سپس نشانگر طبقات را يك به يك تعريف مي كنيم

  :دليل انجام مي پذيردبه روز كردن نرم افزار سيستم به دو 
 روشن كردن سيستم براي اولين بار

 )ارتباط به صورت سريال(اضافه شدن قطعه جديد به سيستم 

در مورد اول به محض بالا آمدن سيستم به صورت خود به خود از كابر سوال مي كند كه با چه ورژني از نرم افزار به روز رساني شود كه 
  .ن داده مي شود بهترين گزينه براي اين كار است

در مورد دوم بعد از متصل كردن كابل سريال به قطعه جديد وارد شده به سيستم  نياز است تا از قسمتي كه در تصوير نشان داده شده نرم 
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ابتدا مطابق شكل در قسمت تنظيمات نمايشگر، تنظيمات را بر روي 
  .گذاريم

سپس نشانگر طبقات را يك به يك تعريف مي كنيم

  

Firmware Update  
به روز كردن نرم افزار سيستم به دو 

روشن كردن سيستم براي اولين بار -1
اضافه شدن قطعه جديد به سيستم  -2

در مورد اول به محض بالا آمدن سيستم به صورت خود به خود از كابر سوال مي كند كه با چه ورژني از نرم افزار به روز رساني شود كه 
ن داده مي شود بهترين گزينه براي اين كار استبالاترين تاريخ در ليستي كه نشا

در مورد دوم بعد از متصل كردن كابل سريال به قطعه جديد وارد شده به سيستم  نياز است تا از قسمتي كه در تصوير نشان داده شده نرم 
  .افزار به روز رساني شود



⁀ϐ   دستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل

 REV : 2 

  

ن به نمايش در خواهد آمد و همانطور كه توضيح داده شد بالاترين تاريخ 

  

بعد از شروع آپديت تمامي بردهاي ساخت شركت آركل يك به يك چك مي شوند در صورتي كه آن قطعه به سيستم  متصل نباشد  نوشته اي 
با رنگ زرد مشخص مي شود  ولي در صورتي كه قطعه به صورت صحيح به سيستم متصل باشد با رنگ سبز مشخص مي شود و طي پروسه اي 

در صورتي كه بردي به سيستم  متصل باشد و  در 
  .اين پروسه شناسايي نشود ارتباطات سريال را بر اساس نقشه ها چك كنيد و از صحت اتصالات مطمئن شويد

منوهاي مختلف اين قسمت در ذيل به شرح توضيح داده 
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ن به نمايش در خواهد آمد و همانطور كه توضيح داده شد بالاترين تاريخ پس از ورود به قسمتي كه در عكس بالا نشان داده شد تصويز پايي

  .بهترين گزينه براي انتخاب كردن است

بعد از شروع آپديت تمامي بردهاي ساخت شركت آركل يك به يك چك مي شوند در صورتي كه آن قطعه به سيستم  متصل نباشد  نوشته اي 
با رنگ زرد مشخص مي شود  ولي در صورتي كه قطعه به صورت صحيح به سيستم متصل باشد با رنگ سبز مشخص مي شود و طي پروسه اي 

در صورتي كه بردي به سيستم  متصل باشد و  در . تمامي بردهاي متصل به سيستم مي بايست در اين پروسه شناسايي شوند
اين پروسه شناسايي نشود ارتباطات سريال را بر اساس نقشه ها چك كنيد و از صحت اتصالات مطمئن شويد

منوهاي مختلف اين قسمت در ذيل به شرح توضيح داده . وجود دارد كه مخصوص مانيتورينگ است info كليدي با نام 
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پس از ورود به قسمتي كه در عكس بالا نشان داده شد تصويز پايي
بهترين گزينه براي انتخاب كردن است

  
بعد از شروع آپديت تمامي بردهاي ساخت شركت آركل يك به يك چك مي شوند در صورتي كه آن قطعه به سيستم  متصل نباشد  نوشته اي 
با رنگ زرد مشخص مي شود  ولي در صورتي كه قطعه به صورت صحيح به سيستم متصل باشد با رنگ سبز مشخص مي شود و طي پروسه اي 

update   مي شوند .  
تمامي بردهاي متصل به سيستم مي بايست در اين پروسه شناسايي شوند KBKبرد به جز 

اين پروسه شناسايي نشود ارتباطات سريال را بر اساس نقشه ها چك كنيد و از صحت اتصالات مطمئن شويد

   ها مانيتورينگ
كليدي با نام  AREMبر روي كيپد 

  .مي شود



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

  

  .اين قسمت كه همان صفحه اصلي دستگاه است وضعيت كابين و سيگنالهاي اصلي سيستم را به صورت همزمان مانيتور مي كند

  
  عدد نشان وجود دارد كه به ترتيب شماره گذاري شده عبارتند از 
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اين قسمت كه همان صفحه اصلي دستگاه است وضعيت كابين و سيگنالهاي اصلي سيستم را به صورت همزمان مانيتور مي كند

عدد نشان وجود دارد كه به ترتيب شماره گذاري شده عبارتند از 
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Basic status screen 
  

اين قسمت كه همان صفحه اصلي دستگاه است وضعيت كابين و سيگنالهاي اصلي سيستم را به صورت همزمان مانيتور مي كند
  

عدد نشان وجود دارد كه به ترتيب شماره گذاري شده عبارتند از  در قسمت وسط اين صفحه شش
 Overloadنمايشگر  -1

 Fireنمايشگر مد  -2

 Parkنمايشگر مد  -3

 Full loadنمايشگر  -4

 VIPنمايشگر مد  -5

 نمايشگر روشنايي كابين -6
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enter  را فشار دهيد.  

  

  .اين قسمت مي توانيد ورودي و خروجي ها را براي هريك از قسمت هاي سيستم به صورت مجزا مانيتور كنيد
Controller  ياCPC-T  نمايش داده مي شود و

شماره پين قابل مشاهده هستند و عملكرد تعريف شده براي آنها قابل 

  

رتيب كه بعد از وارد شدن به اين  به اين ت. در اين قسمت مي توانيد وضعيت ورودي و خروجي ها را بر اساس عملكرد آنها مشاهده كنيد
قسمت در صفحه ظاهر شده در قسمت بالا عملكرد ها و وضعيت آنها را مشاهده مي كنيد و در قسمت پايين پين يا پين هاي تعريف شده براي 
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  .سيگنالهاي ديگر در اين قسمت به صورت نوشته يا تصويري مشخص شده اند

Car and Landing Calls 
AREM به آسانسور دستور حركت دهيد.  

 enterبراي اين كار با كليد هاي جهت بالا و پايين نشانگر را بر روي طبقه مورد نظر ببريد و كليد 
  .احضار هاي ثبت شده در سيستم نيز در اين قسمت قابل مشاهده است

اين قسمت مي توانيد ورودي و خروجي ها را براي هريك از قسمت هاي سيستم به صورت مجزا مانيتور كنيد
Controllerبعد از وارد شدن به اين قسمت در قسمت بالاي صفحه قسمت مورد نظر سيستم براي مثال 

  .تنددر قسمت پايين ورودي و خروجي ها قابل مشاهده هس
شماره پين قابل مشاهده هستند و عملكرد تعريف شده براي آنها قابل  سلازم به توضيح است در اين قسمت ورودي و خروجي ها فقط بر اسا

Input/Output by Function 
در اين قسمت مي توانيد وضعيت ورودي و خروجي ها را بر اساس عملكرد آنها مشاهده كنيد

قسمت در صفحه ظاهر شده در قسمت بالا عملكرد ها و وضعيت آنها را مشاهده مي كنيد و در قسمت پايين پين يا پين هاي تعريف شده براي 
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سيگنالهاي ديگر در اين قسمت به صورت نوشته يا تصويري مشخص شده اند

Car and Landing Calls
AREMدر اين قسمت مي توانيد از طريق 

براي اين كار با كليد هاي جهت بالا و پايين نشانگر را بر روي طبقه مورد نظر ببريد و كليد 
احضار هاي ثبت شده در سيستم نيز در اين قسمت قابل مشاهده است

  

  

Input/Output state 
اين قسمت مي توانيد ورودي و خروجي ها را براي هريك از قسمت هاي سيستم به صورت مجزا مانيتور كنيددر 

بعد از وارد شدن به اين قسمت در قسمت بالاي صفحه قسمت مورد نظر سيستم براي مثال 
در قسمت پايين ورودي و خروجي ها قابل مشاهده هس

لازم به توضيح است در اين قسمت ورودي و خروجي ها فقط بر اسا
  .مشاهده نيست

  

Input/Output by Function
در اين قسمت مي توانيد وضعيت ورودي و خروجي ها را بر اساس عملكرد آنها مشاهده كنيد

قسمت در صفحه ظاهر شده در قسمت بالا عملكرد ها و وضعيت آنها را مشاهده مي كنيد و در قسمت پايين پين يا پين هاي تعريف شده براي 
  .آنها را مشاهده مي كنيد
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  .آن و وضعيت آن را مشاهده كنيد

  

با فشردن كليدهاي بالا و پايين مي توانيد سيگنالهاي 

  

  .سيستم را به همراه تاريخ و ساعت رخ دادن آنها مشاهده كنيد
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آن و وضعيت آن را مشاهده كنيدبا فشار دادن كليد هاي جهت مي توانيد به تابع مورد نظر برسيد و محل تعريف شدن 

با فشردن كليدهاي بالا و پايين مي توانيد سيگنالهاي . در اين قسمت مي توانيد منحني هاي حركت موتور را به صورت آنلاين مشاهده كنيد
  .مورد نظر براي مانيتور را انتخاب كنيد

سيستم را به همراه تاريخ و ساعت رخ دادن آنها مشاهده كنيددر اين قسمت مي توانيد ليست خطاهاي 
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با فشار دادن كليد هاي جهت مي توانيد به تابع مورد نظر برسيد و محل تعريف شدن 
  

Driver Graphs 
در اين قسمت مي توانيد منحني هاي حركت موتور را به صورت آنلاين مشاهده كنيد

مورد نظر براي مانيتور را انتخاب كنيد

Error Logs 
در اين قسمت مي توانيد ليست خطاهاي 
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در صورتي كه هر . را مانيتور و وضعيت اتصال آنها را مشاهده كنيد
  .قرار ميگيرد

  

د براي بررسي نويز و قدرت سيگنال از اين قسمت 
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CANBUS Communication Status 
را مانيتور و وضعيت اتصال آنها را مشاهده كنيد  CANBusدر اين قسمت مي توانيد قطعات متصل به سيستم از طريق 

قرار ميگيرد "- "و در غير اين صورت علامت   "+"قطعه اي به سيستم متصل باشد روبروي آن علامت 

CANBUS Connection Quality 
د براي بررسي نويز و قدرت سيگنال از اين قسمت يو ارتياط سريال در اين قسمت نمايش داده مي شود و مي توان
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CANBUS Communication Status
در اين قسمت مي توانيد قطعات متصل به سيستم از طريق 

قطعه اي به سيستم متصل باشد روبروي آن علامت 
  

  

CANBUS Connection Quality
و ارتياط سريال در اين قسمت نمايش داده مي شود و مي توان CANBusوضعيت سيگنال 

  .استفاده كنيد
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ولت، دماي داخلي، درصد پردازش پردازشگر و جريان سنسورهاي جريان قابل 

  

مفيد بسيار  انكودراين قسمت براي بررسي عملكرد صحيح 

  

  .وضعيت كنترل گروهي و محل قرار گيري همه آسانسورهاي گروه در اين قسمت قابل مشاهده است

در قسمت اول اطلاعاتي نظير ساعت هاي روشن بودن، ساعت هاي حركت كردن، تعداد احضار ها  و تعداد باز و بسته شدن درب ها را مشاهده 
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ولت، دماي داخلي، درصد پردازش پردازشگر و جريان سنسورهاي جريان قابل  24قبيل نوع، ورژن، توان، ولتاژ داخلي 

 
اين قسمت براي بررسي عملكرد صحيح . را به صورت گرافيكي مشاهده نماييد انكودردر اين قسمت مي توانيد وضعيت كار 

Group Communication Screen 
وضعيت كنترل گروهي و محل قرار گيري همه آسانسورهاي گروه در اين قسمت قابل مشاهده است

  :در اين قسمت مي توانيد آمار اطلاعات سيستم را در دو بخش مشاهده كنيد
General statistics( 

Stop&Go per floor( 

در قسمت اول اطلاعاتي نظير ساعت هاي روشن بودن، ساعت هاي حركت كردن، تعداد احضار ها  و تعداد باز و بسته شدن درب ها را مشاهده 
  .كنيد و در قسمت بعدي تعداد احضار براي هر طبقه
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System Information 
قبيل نوع، ورژن، توان، ولتاژ داخلي اطلاعات سيستم در از 

  .مشاهده است
  

Encoder Info Screen 
در اين قسمت مي توانيد وضعيت كار 

  .است
  

Group Communication Screen
وضعيت كنترل گروهي و محل قرار گيري همه آسانسورهاي گروه در اين قسمت قابل مشاهده است

  

Statistics 
  

در اين قسمت مي توانيد آمار اطلاعات سيستم را در دو بخش مشاهده كنيد
General statistics(آمار كلي -1

op&Go per floor(تعداد احضار هاي طبقات -2

در قسمت اول اطلاعاتي نظير ساعت هاي روشن بودن، ساعت هاي حركت كردن، تعداد احضار ها  و تعداد باز و بسته شدن درب ها را مشاهده 
كنيد و در قسمت بعدي تعداد احضار براي هر طبقه
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Basic Settings 

Elevator 
description 

Device class 

Number of floors 

Mains frequency 

Operation mode 

  

Machine plate 
information 

  

Motor type 

Motor voltage 

Nominal motor 
current 

Nominal motor 
rpm 

Nominal motor 
frequency 

Nominal car 
speed 

No-load current 

Nominal slip 
frequency 

Driver settings   
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  .هشدار هاي سيستم  در اين قسمت قابل مشاهده هستند

      

Basic     

Midline     

Highline     

      

      

Installation 
mode 

    

Normal 
operation 

    

      

Induction Motor     

Synchronous 
Motor 
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System Alerts 
هشدار هاي سيستم  در اين قسمت قابل مشاهده هستند

  پارامترها

 
براي ذخيره روي  - نام پروژه 

 كارت حافظه كابرد دارد

دستگاه  2كنترل گروهي تا 
 متر بر ثانيه 1.6سرعت تا 

دستگاه  4كنترل گروهي تا 
 متر بر ثانيه 2.5سرعت تا 

دستگاه  8كنترل گروهي تا 
 متر بر ثانيه 4سرعت تا 

 تعداد طبقات

 فركانس ولتاژ ورودي

 حركت فقط در مد رويزيون

 حركت نرمال

 مشخصات موتور

 موتور آسنكرون

 موتور سنكرون

 ولتاژ نامي موتور

 جريان نامي موتور

 دور نامي موتور

 فركانس نامي موتور

 سرعت نامي كابين

 جريان موتور در حالت بي بار

 موتور slipفركانس نامي 

 تنظيمات درايو
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Motor auto-
tuning done 

Motor control 
type 

Motor direction 

Travel curve 
settings 

PID Control 
settings 

 

Brake and motor 
timings 
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Open loop     

Closed loop     

      

      

Maximum travel 
speed 

    

Inspection mode 
speed 

    

Recall speed     

Comfort level 

User defined 

  

Acceleration 

Deceleration 

Jerk-1 

Jerk-2 

Jerk-3 

Jerk-4 

comfort 1   

comfort 2   

comfort 3   

comfort 4   

comfort 5   

      

Speed-PID gains 

    

KP gain for 
Speed-PID (zero 

speed) 
  

KI gain for 
Speed-PID (zero 

speed) 
  

KP gain for 
Speed-PID (full 

speed) 
  

KI gain for 
Speed-PID (full 

speed) 
  

Current- PID 
gains 

    

KP gain for 
Current-PIDs 

  

KI gain for 
Current - PIDs 

  

      

Mechanical 
brake opening 

time 
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 شده است تيون موتور انجام

 Openمد كنترل 

 Closeمد كنترل 

 جهت چرخش موتور

 تنظيمات منحني حركت

 حداكثر سرعت حركت

 سرعت رويزيون از كابين

 سرعت رويزيون از تابلو

منحني هاي حركتي قابل 
 تعريف

 شتاب مثبت

 شتاب منفي

Jerk ابتداي شتابگيري 

jerk انتهاي شتابگيري 

jerk ابتداي دور اندازي 

jerk انتهاي دور اندازي 

  

  

  

  

  

 PIDتنظيمات 

 بهره هاي حلقه كنترل سرعت

 بهره تناسبي براي سرعت صفر

بهره انتگرال گير براي سرعت 
 صفر

بهره تناسبي براي سرعت 
 نهايي

سرعت بهره انتگرال گير براي 
 نهايي

 بهره هاي حلقه كنترل جريان

بهره تناسبي حلقه كنترل 
 جريان

بهره انتگرال گير حلقه كنترل 
 جريان

 زمان بندي هاي موتور و ترمز

زمان لازم براي باز شدن ترمز، 
-Antiاگر از پارامتر 

rollback  استفاده مي كنيد
زمان فعاليت آن همين پارامتر 

 مي باشد
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Anti-rollback 

Pre-torque 
settings 

Motor encoder 
settings 

  
Advanced driver 

settings 

Shaft learning 
settings 

  

Shaft learning 
done 

Shaft positioning 
system 

Shaft 
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Mechanical 
brake closing 

time 
    

Motor deflux 
time 

    

      

Anti-rollback 
function 

    

PID gains boost 
percent on anti-

rollback 
    

      

Pre-torque 
function 

    

Disable   

Weight sensor 
with Analogue- 
Voltage output 

  

Weight sensor 
with digital 

output 
  

Weight sensor 
with Analogue-
Current output 

  

      

Encoder 
coupling type 

    

Direct   

Indirect   

Motor encoder 
offset 

    

Encoder type     

Encoder 
direction 

    

Encoder filter     

      

      

      

      

Use motor 
encoder 

    

Absolute 
positioning shaft 

encoder 
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زمان لازم براي بسته شدن 
 ترمز

بعد از  زمان تخليه بار موتور،
بسته شدن ترمز موتور هنوز 
مغناطيسه است در صورت 
تخليه سريع اين بار ممكن 
 است موتور توليد صدا كند

 Rollbackضد  

 Rollbackتابع ضد 

هاي  PIDدرصد افزايش 
سرعت براي تابع ضد 

Rollback 

تنظيمات گشتاور پيش از 
 استارت

 تابع گشتاور پيش از استارت

 غير فعال

با استفاده از سنسور وزن 
 ولتاژآنالوگ با خروجي 

با استفاده از سنسور وزن 
 ديجيتال

با استفاده از سنسور وزن 
 آنالوگ با خروجي جريان

 تنظيمات انكودر

 اتصال انكودر به موتورنحوه 

 مستقيم

 غيرمستقيم

به صورت (آفست انكودر
اتوماتيك با تيون تنظيم مي 

 )شود
 نوع انكودر

استفاده (جهت چرخش انكودر
به جاي جابه جا كردن سيم 

 )ها

 فيلتر سيگنال انكودر

 تنظيمات پيشرفته درايو

تنظيمات پروسه يادگيري 
 شفت

يادگيري شفت انجام شده 
 است

 در شفت نحوه مكان يابي

 استفاده از انكودر موتور

سولوت باستفاده ار انكودر ا
 شفت

 تنظيمات شفت
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configuration 

Learned shaft 
values 

Programmable 
inputs 

  

Programmable 
outputs 

  

Door settings 

  

Common door 
settings 
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Pulse/cm 
calculation 
method 

    

Using flag length   

Using motor 
plate information 

  

Door-zone flag 
length 

    

Distance 
between ML1-
ML2 sensors 

    

Number of flags 
below 817 pre-

limiter 
    

Number of flags 
above 818 pre-

limiter 
    

Limiters to be 
used in 

inspection 

    

817/818 signals   

INL signals   

      

      

      

      

      

Door safety 
contact 

connections 

    

120,130   

120,130,135   

Time to wait 
after photocell 
interruption 

    

Door state when 
idle on floor 

    

Wait with doors 
closed 

  

Wait with doors 
opened 

  

Door contacts 
settling time 

    

Pause time 
before door 
reversal 

    

Door action 
when 120 is off 

    

Keep its current 
position 
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نحوه محاسبه پالس بر 
 سانتيمتر

 استفاده از طول آهنربا

 استفاده از مشخصات موتور

 طول آهنرباي سطح طبقه

 ML1فاصله بين سنسور هاي 
 ML2و 

طبقات پايينتر از دور تعداد 
 انداز پايين

تعداد طبقات بالاتر از دور انداز 
 بالا

محدود كننده هاي حركت 
كابين در حركت رويزيون از 

 روي كابين

 818و  817سيگنالهاي 

قابل ( INLسيگنال هاي 
 )نصب و تعريف در صورت نياز

مقادير اندازه گيري شده از 
 شفت

 تنظيم ورودي ها

 تنظيم خروجي ها

 تنظيمات درب ها

 تنظيمات مشترك درب ها

  

  

  

زمان انتظار بعد از دريافت 
 سيگنال فتوسل

درب در حالت انتظار وضعيت 
 در طبقات

 انتظار با درب بسته

 انتظار با درب باز

زمان انتظار براي ثابت شدن 
 سيگنال كنتاكت درب ها

پيش از ارسال زمان انتظار 
سيگنال حركت در جهت 

 مخالف براي درب

نحوه عملكرد درب بعد از قطع 
 120شدن سيگنال 

هيچ (حفظ وضعيت موجود
سيگنالي براي درب فرستاده 

 )نمي شود
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Door-A types 

Door-A settings 
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Operates 
normally 

  

Door-close 
button delay 

    

Open delay after 
ret.cam release 

    

a constantly 
interrupted 
photocell 

    

Door holding 
button function 

    

Hold the door 
for definite time 

  

Toggles door-
holding function 

  

Door holding 
time 

    

On two-door 
floors, doors 

open 

    

Independently   

Together   

When resting on 
door zone with 
closed doors 

    

Door-close 
signal 

continuously 
active 

  

Door-close 
signal cut-off 
after closing 

  

      

Are all A-Doors 
the same type 

    

Type of all A-
Doors 

    

Floor-$ Door-A 
Type 

    

      

Door-A limit 
switches 

    

Not used   

Door-open and 
door closed limit 

switch 
  

Only door-open 
limit connected 
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ادامه به كار در حالت 
حتي در صورت قطع (نرمال

 )مدار ايمني

 Doorتاخير در ارسال دستور 

Close 

تاخير ارسال دستور باز شدن 
درب بعد از آزاد شدن قفل 

 درب طبقه

فتوسل در لغو كردن سيگنال 
صورت دريافت آن بيش از 
زمان تعريف شده در اين 

 )درب را مي بندد( پارامتر 

نحوه عملكرد شستي 
 نگهدارنده درب

نگه داشتن درب براي مدت 
 محدود

براي دريافت سيگنال انتظار 
 خاتمه

 زمان نگه داشتن درب

نحوه باز كردن دربها براي 
 كابين هاي دو درب

 مجزا

 همزمان با هم

هنگامي كه در حالت ايست در 
بسته در سطح طبقه در حالت 

 انتظار است

سيگنال بسته شدن درب به 
 صورت ممتد متصل باشد

سيگنال بسته سدن درب بعد 
از بسته شدن درب برداشته 

 شود

 Aنوع درب 

آيا همه درب ها از يك نوع 
 هستند

 نوع همه درب ها

 $طبقه  Aنوع درب  

 Aتنظيمات درب 

 هاي دربليميت سوئيچ 

 استفاده نشده

 ليميت سوئيچ هاي باز و بسته

فقط ليميت سوئيچ باز شدن 
 درب
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 REV : 2 

Door protection 
settings 

DBR board 
functions 

  

Door safety 
circuit bridging 

board 

Door pre-opening 
settings 

Re-leveling 
settings 

Display   
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Only door-
closed limit 
connected 

  

Door-A limit 
switch function 

    

Only for sensing   

Cuts-off 
command signal 

  

Door-A normal 
opening time 

    

Door-A normal 
closing time 

    

Door-A 
magnetic lock 

drops 

    

immediately on 
arrival 

  

after doors are 
open 

  

      

Number of 
unjamming tries 

    

      

      

Installed     

Not installed     

      

Door pre-
opening 
function 

    

On   

Off   

Door pre-
opening start 

distance 
    

      

Re-leveling 
function 

    

Re-leveling 
disabled 

  

Re-leveling 
using 141-142 

signals 
  

With liftsense   

Re-leveling start 
distance 

    

Magneto sensor 
orientation 

    

Re-leveling 
speed 

    

      

      

WI-82/147

فقط ليميت سوئيچ بسته شدن 
 درب

  

فقط براي مانيتورينگ در 
 حالت آتشنشاني

براي قطع و وصل كردن 
 closeو  Openسيگنالهاي 

 در حالت آتشنشاني

 زمان لازم براي باز شدن درب

زمان لازم براي بسته شدن 
 درب

نحوه باز شدن قفل مغناطيسي 
 درب ها

 به محض رسيدن به طبقه

 بعد از باز شدن درب كابين

 حفاظت از درب 

 تعداد تلاش براي بستن درب

  

 ADOوضعيت نصب برد 

 نصب شده

 نصب نشده

تنظيمات باز كردن پيش از 
 موعد درب

عملكرد باز كردن پيش از 
 موعد درب

 روشن

 خاموش

فاصله باز كردن پيش از موعد 
 درب

 Re-levelingتنظيمات 

  Re-levelingعملكرد 

  كار نكند

 141با استفاده از سيگنالهاي 
 142و  

با استفده از سنسور 
Liftsense 

كمترين فاصله براي شروع 
Re-leveling 

جهت قرارگيري سنسور 
Magneto 

 Re-levelingسرعت 

 تنظيمات نمايشگر
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 REV : 2 

settings 

Floor signs 

Dot-matrix 
display settings 

Gray / Binary 
code settings 

  

LCD display 
settings 

Options 

Call service   
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Floor sign 
settings 

    

  
User defined 
floor signs 

  

  0,1,2,3,4,5,….   

Floor-$ sign     

      

Dot-matrix 
displays 
language 

    

Out-of-service 
text 

    

Overloaded text     

Maintenance 
mode text 

    

Fire display 

    

Sliding text   

No entry symbol   

Fire evacuation 
message 

    

Backup power 
evacuation 

    

Startup text     

Door open error 
text 

    

Text to display 
on LOPs in 

priority service 
    

Text to display 
on COP in 

priority service 
    

Display a text 
when idle 

    

Direction arrow 
sliding speed 

    

Floor number 
indication 

sliding speed 
    

Floor number 
indication 

sliding direction 
    

Character font 
type 

    

      

/ Binary code 
start number 
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 نشانهاي طبقات

 طبقاتتنظيم نشان 

نشانهاي قابل برنامه ريزي 
 براي طبقات

  

 نشان طبقات

-Dotتنظيمات نمايشگرها 

matrix 

 Dot-matrixزبان نمايشگر 

 پيغام خارج از دسترس

 Overloadپيغام 

 پيغام تعميرات

نحوه نمايش پيغام در حالت 
 آتشنشاني

 پيغام

 علامت ورود ممنوع

 پيغام حالت آتشنشاني

 پيغام حالت نجات

 پيغام در هنگام روشن شدن

 پيغام خطاي باز شدن درب

  

  

 پيغام در حالت استندباي

 سرعت حركت فلش جهت

 سرعت حركت شماره طبقات

 جهت حركت شماره طبقات

 فونت پيغام ها

 تنظيمات كد گري و باينري

عدد شروع براي شمارش كد 
 گري يا باينري

 LCDتنظيمات 

 آپشن ها

 تنظيمات مديريت شستي ها
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 REV : 2 

settings 
Time to wait for 
loading/unloading 

Collection mode 

Fake call 
detection by 

using photocell 

Maximum 
number of 

allowed COP 
calls 

Cancelling COP 
calls on second 

press 

Special 
elevator 
functions 

  

Parking function 
settings 

 

Priority service 
function 
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Both direction 
with single 

button 
    

Both direction 
with up/down 

buttons 
    

Only on the 
direction of 
connected 
button 

    

non-collective 
universal 

    

      

off     

Cancel at third 
time 

    

Cancel at fourth 
time 

    

Cancel at fifth 
time 

    

      

      

      

      

Parking function 

    

Enable   

Disable   

Time to wait 
before parking 

    

ark floor 
selection 
method 

    

Fixed park floor   

Park floor is 
selected by time 

zone 
  

floors inside 
time zones 

    

      

Priority service 
function 

    

Enable   

Disable   
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 زمان ايست در طبقه

 نحوه سرويس دهي شستي ها

 هر دو جهت با يك شستي

 هر دو جهت با دو شستي

فقط در جهت كليد هاي 
كلكتيو دان يا (متصل شده 

 )آپ

 الويت زماني

تشخيص احضار اشتباه از 
 PHCطريق سيگنال 

 خاموش

 قطع بعد از بار سوم

 قطع بعد از بار چهارم

 قطع بعد از بار پنجم

تعداد شاسي قابل بيشترين 
دريافت از كابين در يك زمان 

به تعداد ظرفيت كابين تنظيم (
 )شود

كنسل كردن احضار كابين با 
 دوبار فشار دادن شستي

 عملكرد هاي خاص آسانسور

 تنظيمات حالت پارك

 عملكرد حالت پارك

 فعال

 غيرفعال

زمان انتظار قبل از رفتن به 
 حالت پارك

 نحوه انتخاب طبقه پارك

 طبقه ثابت براي پارك

 طبقه پارك متناسب با ساعت

طبقات پارك براي زمان هاي 
 مختلف

عملكرد سرويس الويت بندي 
 احضار ها

سرويس الويت بندي  عملكرد
 احضار ها

 فعال

 غير فعال
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Panic evacuation 
function 

Out of service 
function 
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Existing car 
calls in priority 

service 

    

Existing car calls 
are cancelled 

  

Existing car calls 
are not 

cancelled, new 
call is not 
received 

  

Car behavior in 
priority service 

    

Stop and open 
doors on nearest 

floor 
  

Go to priority 
call without 
stopping 

  

Returning to 
normal on 
arrival to 

priority call 

    

Immediately 
back to normal 

service 
  

Only with car 
priority key 

  

With car priority 
key or time limit 

  

With any car 
command 

  

Time limit to 
stay in priority 

call floor 
    

      

evacuation floor 
on panic mode 

    

Audible alarm 
on panic mode 

    

On   

Off   

      

Out of service 
function 
activation 

    

Only by 
(00S)input 

  

When inside 
time zone-1 
(RTC1) or by 

(00S) 

  

When inside 
time zone-2 
(RTC1) or by 

(00S) 
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نحوه برخورد با احضار هاي 
موجود بعد از رفتن در حالت 

 الويت بندي احضار ها

 احضار هاي قبلي كتسل شوند

احضار هاي قبلي كنسل 
نشوند، احضار جديد قبول 

 نشود

نحوه عملكرد كابين در حالت 
 الويت بندي شستي ها

نزديكترين طبقه و باز توقف در 
كردن درب ها قبل از حركت 

 به مقصد الويت بندي

حركت مستقيم به سمت طبقه 
 الويت بندي شده

 نحوه بازگشت به حالت عادي

به سرعت بعد از رسيدن به 
 طبقه مقصد

با قطع شدن سيگنال الويت 
 بندي

با قطع شدن سيگنال الويت 
بندي يا سپري شدن زمان 

 معين

با دريافت هر گونه شستي 
 احضار

زمان توقف در طبقه الويت 
 قبل از بازگشت به حالت عادي

عملكرد تخليه در حالت 
panic 

طبقه تخليه مسافران در حالت 
panic 

 panicپيغام صوتي در حالت 

 روشن

 خاموش

عملكرد سرويس خارج از 
 دسترس

نحوه فعال شدن سرويس 
 خارج از دسترس

 00Sفعال شدن ورودي 

يا فعال  1در محدوده زماني 
 00Sشدن ورودي 

با فعال  2در محدوده زماني 
 00Sشدن ورودي 
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 REV : 2 

'Door Open' 
warning function 

PLC module 

Group settings 

  

Group identity 

Bottom missing 
floors 

Top missing 
floors 

Time to 
disconnect from 

group 
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When inside 
time zone-3 
(RTC1) or by 

(00S) 

  

When inside 
time zone-4 
(RTC1) or by 

(00S) 

  

When inside 
time zone-5 
(RTC1) or by 

(00S) 

  

when OOS 
function is 

active 

    

Wait with door 
closed 

  

Wait with doors 
open 

  

OOS function 
parking floor 

    

Existing car 
calls before 

OOS function is 
active 

    

Existing car calls 
are cancelled 

  

Existing calls are 
served, new calls 

are rejected 
  

      

'Door Open' 
warning type 

    

No audible 
warning 

  

Only (DOW) 
programmable 

input 
  

Audible alarm 
on car top box 
and (DOW) 

  

Audible warning 
inside car and 

(DOW) 
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با فعال  3در محدوده زماني 
 00Sورودي شدن 

با فعال  4در محدوده زماني 
 00Sشدن ورودي 

با فعال  5در محدوده زماني 
 00Sشدن ورودي 

در صورت فعال شدن سيگنال 
00S 

 انتظار با درب بسته

 انتظار با درب باز

طبقه پارك بعد از فعال شدن 
 00Sسيگنال 

نحوه برخورد با احضار هاي 
فعال شدن موجود بعد از 
 00Sسيگنال 

 احضارهاي موجود كنسل شوند

احضار هاي موجود سرويس 
دهي شوند، احضار جديد 

 پذيرفته نشود

 دربعملكرد اخطار باز شدن 

 نوع اخطار باز شدن درب

 بدون پيغام صوتي

 

  

  

 برنامه نويسيماژول 

 تنظيمات گروهي

 كد دستگاه در گروه

تعداد طبقاتي كه از پايين 
 نبايد سرويس دهي شوند

تعداد طبقاتي كه از بالا نبايد 
 سرويس دهي شوند

زماني كه  بعد از آن دستگاه از 
در ( گروه خارج مي شود

صورت ايست در يك طبقه به 
هر  دليلي پس از اين زمان 

اين دستگاه از گروه خارج مي 
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 REV : 2 

Sounds and 
alerts 

  

COP floor chime 

LOP floor chimes 

Overload alert 

COP button press 
sounds 

LOP button press 
sounds 

Floor chime type 

Audible alarm on 
nudging 

Play chime when 
door is opened at 

rest 

Protection and 
monitoring 
settings 

  

Motor protection 
settings 

 

Mains power 
monitoring 
settings 

Other protection 
settings 
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Motor 
temperature 
monitoring 

    

Motor 
overcurrent limit 

    

      

Phase sequence 
monitoring 

    

      

Maximum 
allowed time of 
travel between 

floors 

    

Mechanical 
brake 

monitoring 
    

Mechanical 
brake-2 

monitoring 
    

Overspeed 
governor 
monitoring 

    

Speed governor 
locking time 

    

When safety 
chain (120) is 

off 

    

Resume 
operation when 
120 is back ON 

  

Block elevator   

Block until a car   
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 )شود

 پيغام ها و آلارم هاي صوتي

پيغام رسيدن به طبقه درون 
 COPكابين توسط 

پيغام رسيدن به طبقه در 
 LOPطبقه توسط 

 Overloadپخش پيغام 

 صداي فشردن كليدهاي كابين

صداي فشردن كليدهاي 
 طبقات

 نحوه اعلام اعلان طبقات

 Doorپيغام صوتي در هنگام 

nudging 

پخش پيغام صوتي بعد باز 
 شدن درب در حالت اسندباي

تنظيمات حفاظت و 
 مانيتورينگ

 تنظيمات حفاظت موتور

 مانيتورينگ دماي موتور

 حد جريان موتور

 مانيتورينگ برق ورودي

 مانيتورينگ توالي فازها

 تنظيمات حفاظت هاي ديگر

بيشترين زمان مجاز براي 
 حركت بين دو طبقه

 مانيتورينگ ترمز مكانيكي

 مانيتورينگ ترمز مكانيكي دوم

 مانيتورينگ گاورنر

تاخير در قفل كردن گاورنر 
 بعد از رسيدن به سطح طبقه

شدن مدار در صورت قطع 
 120ايمني 

بازگشت به حالت نرمال بعد از 
 120وصل دوباره 

 از كار انداختن آسانسور

از كار انداختن آسانسور تا 
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Fire evacuation 
and 

firefighting 
settings 

  

Standards 
compatibility 

Fire evacuation 
(Phase-1) enabled 

U36 function 

Password 
settings 

  

Maintenance 
tech. password 

Installer 
password 

Other settings 

  

Car light off-
delay 

On inspection and 
recall limits 

Pit-inspection 
terminal 

Door by-passing 
switch 

Car fan automatic 
turn-off delay 

Sleep mode entry 

Power-on start 
delay 
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call 

Heatsink 
overheat error 

threshold 
    

Brake resistor 
thermal 

protection 
threshold 

    

Direction 
change count 

limit 
    

Maintenance 
time control 

    

Critical device 
monitoring 

    

      

      

      

      

      

      

      

      

      

      

stops 
immediately 

    

stops at next 
door zone 

    

No limits (only 
recall) 

    

      

Installed     

Not installed     

      

Installed     

Not installed     
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 دريافت اولين احضار

حد بالا براي دماي هيت 
 سينك

 حد بالاي دماي مقاومت ترمز

  

  

 IBC-Sمانيتورينگ اتصال 

تنظيمات حالت آتش نشاني و 
 تخليه آتش نشاني

 مطابق با استاندارد

 شروع فاز يك عمليات نجات

  

 تنظيمات كلمه عبور

 تنظيم كلمه عبور تعميركار

 تنظيم كلمه عبور نصاب

 تنظيمات ديگر

تاخير خاموش كردن چراغ 
هاي كابين بعد از رسيدن به 

 مقصد

نحوه حركت بعد از فعال شدن 
سيگنالهاي محدود كننده هاي 

 شفت

 توقف ناگهاني

 توقف در طبقه بعد

فقط (بدون محدوديت 
 )رويزيون از تابلو

 ترمينالهاي بازديد از چاله

 نصب شده اند

 نصب نشده اند

 درب by-passسوئيچ 

 نصب شده اند

 نصب نشده اند

 زمان فعاليت  فن كابين 

  

تاخير شروع حركت بعد از 
 روشن شدن دوباره



Îدستورالعمل نصب و راه اندازي تابلو فرمان آركل  

 REV : 2 

Vx reference 
speed 

Door behaviour 
on error 

Evacuation 
with backup 

power 

  

Evacuation 
method 

Backup power 
source voltage 

Backup source 
power limit 

Maximum speed 
on evacuation 

Evacuation target 

Delay for 
generator startup 

UPS testing 
function settings 

  

Serial 
communication 

ports 
  

Test function   

Real time 
clock zones 
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Opened if inside 
a door zone 

    

Stay closed     

      

      

Evacuation 
disabled 

    

Evacuation by 
active driving 

    

Continue normal 
service with 
reduced speed 

    

      

60 VDC     

72V DC     

220V AC     

      

      

      

Nearest floor on 
easy-direction 

    

User defined 
floor 

    

Any allowed 
stop 

    

      

      

UPS testing 
function 

    

On   

Off   

UPS testing 
time 

    

UPS testing 
days 
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خروجي هايي كه با سرعت 
 هاي مختلف فعال مي شوند

درب در زمان نحوه عملكرد 
 بروز خطا

باز شدن درب در صورت قرار 
 داشتن در محدوده درب

 بسته ماندن درب

 عمليات نجات 

 نوع عمليات نجات

 عمليات نجات انجام نشود

عمليات نجات تا رسيدن به 
 نزديكترين طبقه ادامه يابد

با سرعت كمتر به سرويس 
 دهي نرمال ادامه دهد

براي ولتاژ ورودي سيستم 
 عمليات نجات

  

  

  

 توان منبع برق اضطراري

بيشترين سرعت كابين در 
 زمان عمليات نجات

 مقصد حركت در زمان نجات

نزديكترين توقف در جهت 
 ساده تر

 طبقه پيش فرض

  

تاخير در راه افتادن منبع برق 
 اضطراري

 UPSتنظيمات عملكرد تست 

 UPSعملكرد تابع تست 

 روشن

 خاموش

 UPSزمان تست 

 UPSروزهاي تست 

  

  

 ها  Time zoneتعريف  
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KRC 24V 

GND 

INSPECTION 
MODE 

SWITCH(869) 
24V 

GND 

 .كنتاكت بسته در جعبه روزيون عبور كند

RECALL  MODE 
SWITCH(870) 

24V 

GND 

 .اين سيگنال مي بايست از يك كنتاكت بسته در پنل روزيون عبور كند

CALLBACK DOWN 
BUTTON (502) 

24V 

GND 

 اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند

CALLBACK UP 
BUTTON (503) 

24V 

GND 

 اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند

CALLBACK UP 
BUTTON (503) 

24V 

GND 

 اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند

OVER LOAD 
SIGNAL (804) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

. رداين سيگنال براي ارزيابي وضعيت اضافه بار استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن آسانسور حركت نخواهد ك

FULL LOAD 
SIGNAL (805) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت تكميل ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري از
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم مي باشد

MINIMUM LOAD 
SIGNAL (802) نحوه اتصال 
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 ورودي مانيتورينگ كنتاكتورهاي موتور

 )توقف(زماني كه كنتاكتورهاي موتور وصل نيستند

 زماني كه كنتاكتورهاي اصلي وصل هستند

 كند آركد به صورت دائم اين سيگنالها را مانيتور مي كند و در صورت عدم تطابق خطا صادر مي

 سيگنال فعال كردن رويزيون كابين

 رويزيون كابين فعال نيست و آسانسور به صورت نرمال كار مي كند  

  

كنتاكت بسته در جعبه روزيون عبور كنداين سيگنال مي بايست از يك . اين سيگنال براي فعال كردن رويزيون كابين استفده مي شود

 سيگنال فعال كردن رويزيون موتورخانه

 رويزيون موتورخانه فعال نيست و آسانسور به صورت نرمال كار مي كند  

  

اين سيگنال مي بايست از يك كنتاكت بسته در پنل روزيون عبور كند. استفده مي شوداين سيگنال براي فعال كردن رويزيون موتورخانه 

 سيگنال  جهت پايين در مد رويزيون

 كليد جهت پايين فشرده شده و كابين به سمت پايين حركت داده مي شود  

اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند. حركت به سمت پايين در مد رويزيون از كابين يا موتورخانه

 سيگنال  جهت بالا در مد رويزيون

 كليد جهت بالا فشرده شده و كابين به سمت بالا حركت داده مي شود  

  

اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند. سيگنال حركت به سمت بالا در مد رويزيون از كابين يا موتورخانه

 سيگنال  جهت بالا در مد رويزيون

 بالا حركت داده مي شودكليد جهت بالا فشرده شده و كابين به سمت   

  

اين سيگنالها تنها در زمان رويزيون از سوي آركد مانيتور مي شوند. سيگنال حركت به سمت بالا در مد رويزيون از كابين يا موتورخانه

 OVERLOADسيگنال  

 صورت فعال بودن كابين حركت نخواهد كرد تا به حالت عادي برگردد سطح سيگنال

24V فعال است 

GND فعال نيست 

24V فعال نيست 

GND فعال است 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت اضافه بار استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن آسانسور حركت نخواهد ك
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم مي باشد

 FULL LOADسيگنال  

 صورت فعال بودن كابين هيچ احضاري از خارج كابين قبول نخواهد كرد سطح سيگنال

24V فعال است 

GND فعال نيست 

24V فعال نيست 

GND فعال است 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت تكميل ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري از
بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم مي باشد NCيا  NO. بيرون كابين توسط سيستم ثبت و سرويس دهي نخواهد شد

 MINIMUM LOADسيگنال  

 در صورت فعال بودن اين سيگنال هيچ احضاري از داخل كابين ثبت نمي شود سطح سيگنال
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 ورودي ها

زماني كه كنتاكتورهاي موتور وصل نيستند

زماني كه كنتاكتورهاي اصلي وصل هستند

آركد به صورت دائم اين سيگنالها را مانيتور مي كند و در صورت عدم تطابق خطا صادر مي: توضيح

رويزيون كابين فعال نيست و آسانسور به صورت نرمال كار مي كند

 رويزيون كابين فعال است

اين سيگنال براي فعال كردن رويزيون كابين استفده مي شود: توضيح

رويزيون موتورخانه فعال نيست و آسانسور به صورت نرمال كار مي كند

 رويزيون موتورخانه فعال است

اين سيگنال براي فعال كردن رويزيون موتورخانه : توضيح

كليد جهت پايين فشرده شده و كابين به سمت پايين حركت داده مي شود

 كليد جهت پايين فشرده نشده

حركت به سمت پايين در مد رويزيون از كابين يا موتورخانهسيگنال : توضيح

كليد جهت بالا فشرده شده و كابين به سمت بالا حركت داده مي شود

 جهت بالا فشرده نشدهكليد 

سيگنال حركت به سمت بالا در مد رويزيون از كابين يا موتورخانه: توضيح

كليد جهت بالا فشرده شده و كابين به سمت 
 كليد جهت بالا فشرده نشده

سيگنال حركت به سمت بالا در مد رويزيون از كابين يا موتورخانه: توضيح

صورت فعال بودن كابين حركت نخواهد كرد تا به حالت عادي برگردددر 
فعال است OVERLOADسيگنال 

فعال نيست OVERLOADسيگنال 

فعال نيست OVERLOADسيگنال 
فعال است OVERLOADسيگنال 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت اضافه بار استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن آسانسور حركت نخواهد ك: توضيح
NO  ياNC بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم مي باشد

صورت فعال بودن كابين هيچ احضاري از خارج كابين قبول نخواهد كرددر 
فعال است LOAD FULLسيگنال 

فعال نيست LOAD FULLسيگنال 

فعال نيست LOAD FULLسيگنال 
فعال است LOAD FULLسيگنال 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت تكميل ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري از: توضيح
بيرون كابين توسط سيستم ثبت و سرويس دهي نخواهد شد

در صورت فعال بودن اين سيگنال هيچ احضاري از داخل كابين ثبت نمي شود
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NO 

NC 

ابين اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري ازداخل ك

MECHANICAL 
BRAKE 

CHECKBACK 
SIGNAL (BRC) 

24V 

GND 

به محض عدم تطابق با حالت موجود خطا توسط 

MECHANICAL 
BRAKE2 

CHECKBACK 
SIGNAL (BRC2) 

24V 

GND 

اين سيگنال ها دائماً در حال مانيتور شدن هستند و به محض عدم تطابق با حالت موجود خطا توسط 

MANUAL 
EVACUATION 
MODE (MEM) 

24V 

GND 

PRE-FINAL DOWN 
LIMIT (817) 

24V 

GND 

 نمايش داده مي شود وصل شود

PRE-FINAL UP 
LIMIT (818) 

24V 

GND 

 نمايش داده مي شود وصل شود

INSPECTION 
MODE LIMIT 

SWITCHES (INL) 
24V 

GND 

RELEVEL DOWN 
TRIGGER 

(RELEVEL TO 
UPSIDE) (141) 

24V 

GND 

در . است RE-LELEVLمي باشد و وظيفه آن تشخيص لبه پايين آهنرباي 

RELEVEL UP 
TRIGGER 

(RELEVEL TO 
DOWNSIDE) (142) 

24V 

GND 
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24V فعال است 

GND فعال نيست 

24V فعال نيست 

GND فعال است 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري ازداخل ك
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم مي باشد NCيا  NO. توسط سيستم ثبت و سرويس دهي نخواهد شد

 سيگنال  فيدبك ترمز موتور

 )كابين ثابت است  

 )كابين در حركت است  

به محض عدم تطابق با حالت موجود خطا توسط اين سيگنال دائماً در حال مانيتور شدن هستند و . بايد به ميكروسوئيچهاي ترمز موتور متصل شود

 سيگنال فيدبك ترمزدوم موتور

 )كابين ثابت است  

 )كابين در حركت است  

اين سيگنال ها دائماً در حال مانيتور شدن هستند و به محض عدم تطابق با حالت موجود خطا توسط . ميكروسوئيچهاي ترمز موتور متصل شود

 سيگنال فعال سازي سيستم نجات دستي

 نجات دستي فعال نيست و سيستم عادي كار مي كند  

  

 .فعال مي شود) باز كردن ترمز(با فعال شدن اين سيگنال عمليات نجات دستي 

 سيگنال  سنسور دور انداز پايين

 وقتي كابين بالاتر از سوئيچ قرار دارد  

 دارد  

نمايش داده مي شود وصل شود "CALCULATION"سوئيچ يا سنسور اين سيگنال مي بايست در فاصله اي كه در صفحه 

 سيگنال سنسور دور انداز بالا

 وقتي كابين پايينتر از سوئيچ قرار دارد  

 وقتي كابين بالاتر از سوئيچ قرار دارد  

نمايش داده مي شود وصل شود "CALCULATION"سوئيچ يا سنسور اين سيگنال مي بايست در فاصله اي كه در صفحه 

 سيگنال سنسورهاي محدود كننده حركت در مد رويزيون

    

    

  

 )حركت به سمت بالا(RE-LEVELسيگنال  تشخيص لبه پايين آهنرباي 

  RE-LEVEL ندارد 

  RE-LEVEL به سمت بالا دارد 

مي باشد و وظيفه آن تشخيص لبه پايين آهنرباي  RE-LEVELاين سيگنال خروجي سنسور مغناطيسي براي انجام 
 .انجام ميدهد RE-LEVELصورت قطع شدن آن كابين به سمت بالا 

 )حركت به سمت پايين(RE-LEVELسيگنال تشخيص لبه بالا آهنرباي 

  RE-LEVEL ندارد 

  RE-LEVEL به سمت پايين دارد 
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فعال است MINIMUM LOADسيگنال 

فعال نيست MINIMUM LOADسيگنال 
فعال نيست MINIMUM LOADسيگنال 

فعال است MINIMUM LOADسيگنال 

اين سيگنال براي ارزيابي وضعيت ظرفيت كابين استفاده مي شود و در صورت فعال شدن اين سيگنال تا غير فعال شدن آن هيچ احضاري ازداخل ك: توضيح
توسط سيستم ثبت و سرويس دهي نخواهد شد

كابين ثابت است(وقتي ترمز هاي غير فعال هستند 

كابين در حركت است(زماني كه ترمز ها فعال هستند 

بايد به ميكروسوئيچهاي ترمز موتور متصل شود: توضيح
 .سيستم صادر مي شود

كابين ثابت است(وقتي ترمز هاي غير فعال هستند 

كابين در حركت است(زماني كه ترمز ها فعال هستند 

ميكروسوئيچهاي ترمز موتور متصل شودبايد به : توضيح
 .سيستم صادر مي شود

نجات دستي فعال نيست و سيستم عادي كار مي كند

 عمبيات نجات دستي فعال است

با فعال شدن اين سيگنال عمليات نجات دستي : توضيح

وقتي كابين بالاتر از سوئيچ قرار دارد

داردوقتي كابين پايينتر از سوئيچ قرار 
سوئيچ يا سنسور اين سيگنال مي بايست در فاصله اي كه در صفحه : توضيح

وقتي كابين پايينتر از سوئيچ قرار دارد
وقتي كابين بالاتر از سوئيچ قرار دارد

سوئيچ يا سنسور اين سيگنال مي بايست در فاصله اي كه در صفحه : توضيح

سيگنال سنسورهاي محدود كننده حركت در مد رويزيون

سيگنال  تشخيص لبه پايين آهنرباي 

LEVELسيگنال فعال است، نيازي به 

LEVELنياز به . سيگنال قطع شده

اين سيگنال خروجي سنسور مغناطيسي براي انجام :توضيح
صورت قطع شدن آن كابين به سمت بالا 

سيگنال تشخيص لبه بالا آهنرباي 

LEVELسيگنال فعال است، نيازي به 

LEVELنياز به . سيگنال قطع شده
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در صورت . است RE-LELEVLمي باشد و وظيفه آن تشخيص لبه بالاي آهنرباي 

APRE 
MONITORING 

(APRI) 
24V 

GND 

LIGHTBARRIER 
FOR DOOR-
A(FSLA) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

ور بسته اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوامتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم است

CLOSE BUTTON 
FOR DOOR-A 

(DTSA) 
24V 

GND 

نيازي  CPC-Tبه صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد 

OPEN BUTTON 
FOR DOOR-A 

(K20A) 
24V 

GND 

نيازي  CPC-Tبه صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد 

DOOR-A FULLY-
OPENED LIMIT 

(K16A) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بودن آن نيز  NCيا  NO. استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني باز بودن كامل درب است

DOOR-A FULLY-
CLOSED LIMIT 

(K19A) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بودن آن نيز  NCيا  NO. استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني بسته بودن كامل درب است

LIGHTBARRIER 
FOR DOOR-
B(FSLB) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 
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مي باشد و وظيفه آن تشخيص لبه بالاي آهنرباي  RE-LEVELاين سيگنال خروجي سنسور مغناطيسي براي انجام 
 .انجام ميدهد RE-LEVELقطع شدن آن كابين به سمت پايين 

 سيگنال  چك كردن وضعيت قفل گاورنر

  

  

 .ااين سيگنال براي مانيتور كردن وضعيت قفل گاورنر استفاده مي شود

LIGHTBARRIER FOR DOOR-A ) پرده نوري دربA( 

 داده نمي شود Aدر صورت فعال بودن اين سيگنال فرمان بسته شدن درب  سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوامتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست
بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم است NCيا  NO. پارامتر هايي براي ناديده گرفتن اين سيگنال وجود دارد

 )A (DCسيگنال  بسته شدن درب 

 دستور بسته شدن صادر نمي شود  

 دستور بسته شدن صادر مي شود  

به صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد  CPC-Tاين سيگنال از طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد 

 )A )DOسيگنال  باز شدن درب 

 نمي شوددستور باز شدن صادر   

 دستور باز شدن صادر مي شود  

به صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد  CPC-Tاين سيگنال از طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد 

 Aسيگنال ليميت سوئيچ باز شدن درب 

 .را نشان مي دهد  سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني باز بودن كامل درب است Aااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب 

 Aسيگنال ليميت سوئيچ بسته  شدن درب 

 .را نشان مي دهد A سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني بسته بودن كامل درب است Aااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب 

LIGHTBARRIER FOR DOOR-A ) پرده نوري دربB( 

 داده نمي شود Bدر صورت فعال بودن اين سيگنال فرمان بسته شدن درب  سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 
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اين سيگنال خروجي سنسور مغناطيسي براي انجام :توضيح
قطع شدن آن كابين به سمت پايين 

 گاورنر قفل شده است

 گاورنر باز است

ااين سيگنال براي مانيتور كردن وضعيت قفل گاورنر استفاده مي شود:توضيح

LIGHTBARRIERسيگنال  

در صورت فعال بودن اين سيگنال فرمان بسته شدن درب 

 سيگنال پرده نوري فعال است

 سيگنال پرده نوري فعال نيست

 سيگنال پرده نوري فعال نيست

 سيگنال پرده نوري فعال است

اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوامتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست:توضيح
پارامتر هايي براي ناديده گرفتن اين سيگنال وجود دارد. داده نمي شود Aشدن درب 

دستور بسته شدن صادر نمي شود. سيگنال غير فعال است

دستور بسته شدن صادر مي شود. سيگنال فعال است

اين سيگنال از طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد : توضيح
 به تعريف ندارد

دستور باز شدن صادر . سيگنال غير فعال است
دستور باز شدن صادر مي شود. سيگنال فعال است

اين سيگنال از طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد : توضيح
 به تعريف ندارد

 Aاين سيگنال باز شدن كامل درب 

 درب كاملاً باز است

 درب كاملاً باز نيست

 درب كاملاً باز نيست

 درب كاملاً باز است

ااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب :توضيح
 .قابل تعريف مي باشد

Aاين سيگنال بسته شدن كامل درب 

 درب كاملاً بسته است

 درب كاملاً بسته نيست

 درب كاملابًسته نيست

 درب كاملاً بسته است

ااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب :توضيح
 .قابل تعريف مي باشد

LIGHTBARRIERسيگنال  

در صورت فعال بودن اين سيگنال فرمان بسته شدن درب 
 سيگنال پرده نوري فعال است

 سيگنال پرده نوري فعال نيست

 سيگنال پرده نوري فعال نيست

 سيگنال پرده نوري فعال است
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ور بسته اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوماتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست
 .استبودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم 

CLOSE BUTTON 
FOR DOOR-B 

(DTSB)) 
24V 

GND 

 CPC-Tبه صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد 

OPEN BUTTON 
FOR DOOR-
B(K20B) 

24V 

GND 

نيازي  CPC-Tبه صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد 

DOOR-B FULLY-
OPENED LIMIT 

(K16B) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بودن آن نيز  NCيا  NO. استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني باز بودن كامل درب است

DOOR-B FULLY-
CLOSED LIMIT 

(K19B) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بودن آن نيز  NCيا  NO. استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني بسته بودن كامل درب است

CAR WEIGHT 
MORE THAN 
25%(CW1) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 .استفاده مي شود و نياز است به سنسور اندازه گيري وزن كابين متصل شود

CAR WEIGHT 
MORE THAN 
75%(CW2) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 .استفاده مي شود و نياز است به سنسور اندازه گيري وزن كابين متصل شود

FIRE DETECTION 
SIGNAL-1(YAN1) 

 نحوه اتصال

NO 
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اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوماتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست
بودن اين سيگنال نيز قابل تنظيم  NCيا  NO. پارامتر هايي براي ناديده گرفتن اين سيگنال وجود دارد

 )(CDBسيگنال بسته شدن درب  

 دستور بسته شدن صادر نمي شود  

 دستور بسته شدن صادر مي شود  

به صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد  CPC-Tااين سيگنال اط طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد 
 نيازي به تعريف ندارد

 ) (ODBسيگنال  باز شدن درب

 دستورباز شدن صادر نمي شود  

 دستور باز شدن صادر مي شود  

به صورت پيش فرض وجود دارد و در صورت استفاده از برد  CPC-Tطريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد 

 Bسيگنال ليميت سوئيچ باز شدن درب 

 .را نشان مي دهد  سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني باز بودن كامل درب است Bاين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب 

 Bسيگنال ليميت سوئيچ بسته  شدن درب 

 .را نشان مي دهد B سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

استفاده مي شود و در صورت فعال بودن به معني بسته بودن كامل درب است Bااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب 

 وزن مجاز است% 25وزن كابين 

 وزن مجاز وزن دارد% 25اين سيگنال نشان مي دهد كابين بيشتر از سطح سيگنال

24V حد مجاز است 

GND نيست 

24V حد مجاز نيست 

GND حد مجاز است 

استفاده مي شود و نياز است به سنسور اندازه گيري وزن كابين متصل شود ROLL BACKاين سيگنال براي توليد گشتاور مورد نياز و جلوگيري از 

 وزن مجاز است% 75وزن كابين 

 وزن مجاز وزن دارد% 75اين سيگنال نشان مي دهد كابين بيشتر از  سطح سيگنال

24V حد مجاز است 

GND حد مجاز نيست 

24V حد مجاز نيست 

GND حد مجاز است 

استفاده مي شود و نياز است به سنسور اندازه گيري وزن كابين متصل شود ROLL BACKاين سيگنال براي توليد گشتاور مورد نياز و جلوگيري از 

 )1تنظيمات(فاز اول عمليات آتشنشاني آغاز مي شود

 اين سيگنال نشان دهنده رخ داد حريق است سطح سيگنال

24V 

GND 
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اين سيگنال براي جلوگيري از مصدوم شدن نفرات يا خرابي هر شيئي كه بين درب اتوماتيك قرار گرفته كابرد دارد و در صورت فعال بودن دست:توضيح
پارامتر هايي براي ناديده گرفتن اين سيگنال وجود دارد. داده نمي شود Bشدن درب 

دستور بسته شدن صادر نمي شود. سيگنال غير فعال است

دستور بسته شدن صادر مي شود. سيگنال فعال است
ااين سيگنال اط طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد :توضيح

دستورباز شدن صادر نمي شود. سيگنال غير فعال است

دستور باز شدن صادر مي شود. سيگنال فعال است

طريق شستي هاي كابين قابل ارسال بوده و در برد  cسيگنال ااين :توضيح
 به تعريف ندارد

 Bاين سيگنال باز شدن كامل درب 
 درب كاملاً باز است

 درب كاملاً باز نيست

 درب كاملاً باز نيست

 درب كاملاً باز است

اين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب :توضيح
 .قابل تعريف مي باشد

Bاين سيگنال بسته شدن كامل درب 

 درب كاملاً بسته است

 درب كاملاً بسته نيست

 درب كاملابًسته نيست

 درب كاملاً بسته است

ااين سيگنال براي مانيتورينگ وضعيت درب :توضيح
 .قابل تعريف مي باشد

اين سيگنال نشان مي دهد كابين بيشتر از

حد مجاز است% 25وزن كابين بيشتر از 

نيستحد مجاز % 25وزن كابين بيشتر از 
حد مجاز نيست% 25وزن كابين بيشتر از 

حد مجاز است% 25وزن كابين بيشتر از 

اين سيگنال براي توليد گشتاور مورد نياز و جلوگيري از : توضيح

اين سيگنال نشان مي دهد كابين بيشتر از 

حد مجاز است% 75وزن كابين بيشتر از 
حد مجاز نيست% 75وزن كابين بيشتر از 

حد مجاز نيست% 75وزن كابين بيشتر از 

حد مجاز است% 75وزن كابين بيشتر از 
اين سيگنال براي توليد گشتاور مورد نياز و جلوگيري از : توضيح

اين سيگنال نشان دهنده رخ داد حريق است

 حريق رخ داده است

 حريق رخ نداده است
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NC 

 1بر اساس تنظيمات شماره ) رفتن به طبقه تعريف شده و منتظر عمليات آتشنشانان شدن

FIRE DETECTION 
SIGNAL-2(YAN2) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 2بر اساس تنظيمات شماره ) رفتن به طبقه تعريف شده و منتظر عمليات آتشنشانان شدن

FIREMEN 
OPERATION 
SWITCH (ITA) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 .بودن اين سيگنال قابل تعريف است

FIRE MODE 
CANCEL SIGNAL 

(CFA) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 .گردد آتشنشاني عمليات متوق شده و كابين به حركت عادي خود باز مي

PANIC BUTTON 
SIGNAL (PAN) 

24V 

GND 

رود، در صورت فعال شدن پيغام صوتي مخصوص به صدا در آمده و كابين به سمت طبقه تعريف شده 

CAR FAN BUTTON 
(FAN) 

24V 

GND 

. وجود دارد و نياز به تعريف ندارد CPC-Tاين سيگنال براي فعال يا غير فعال شدن فن كابين به كار برده مي شود، به صورت پيش فرض بر روي برد 

COP PRIORITY 
OPERATION KEY 

(VAT) 

24V 

GND 

العمل نشان مي در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضار هاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس 

CANCEL ALL CAR 
COMMANDS (CCC) 

24V 

GND 
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24V 

GND 

رفتن به طبقه تعريف شده و منتظر عمليات آتشنشانان شدن(در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات 
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

 )2تنظيمات (شودفاز اول عمليات آتشنشاني آغاز مي 
 اين سيگنال نشان دهنده رخ داد حريق است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

رفتن به طبقه تعريف شده و منتظر عمليات آتشنشانان شدن(در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات 
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

 سوئيچ آتشنشان

 اين سيگنال نشان دهده وارد شدن آتشنشانان به كابين است سيگنالسطح 

24V آتش نشانان كنترل كابين را به دست دارند 

GND آتش نشانان كنترل كابين را به دست ندارند 

24V آتش نشانان كنترل كابين را به دست ندارند 

GND آتش نشانان كنترل كابين را به دست دارند 

بودن اين سيگنال قابل تعريف است NCيا  NO. در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات به فاز دو تبديل مي شود

 سيگنال خاتمه عمليات آتشنشاني

 اين سيگنال نشان دهده اتمام عمليات آتشنشاني است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

آتشنشاني عمليات متوق شده و كابين به حركت عادي خود باز مي 2در صورت فعال شدن اين سيگنال چه در فاز يك و چه در فاز 

 )PAN(سيگنال وحشت 
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

   ولت  24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 

رود، در صورت فعال شدن پيغام صوتي مخصوص به صدا در آمده و كابين به سمت طبقه تعريف شده اين سيگنال براي فعال شدن مد وحشت به كار مي 
 .حركت مي كند، درب ها در طبقه مقصد باز نگه داشته مي شود و هيچ احضاري پذيرفته نمي شود

 )FAN(سيگنال فن كابين
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

 24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 
  

اين سيگنال براي فعال يا غير فعال شدن فن كابين به كار برده مي شود، به صورت پيش فرض بر روي برد 
 .در صورت فعال بودن فن آن را غير فعال و در صورت غير فعال بودن آن را فعال مي كند

 )VAT(سيگنال حذف احضار هاي بيرون
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

   ولت  24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 

در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضار هاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس 
 .در هنگام رسيدن به طبقه درب را باز نگه مي دارد تا زماني كه دوباره از داخل كابين شستي بگيرد

 )CCC(سيگنال حذف شستي هاي داخل 
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

   ولت  24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 
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 حريق رخ نداده است

 حريق رخ داده است

در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات : توضيح
بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است NCيا  NO. آغاز مي شود

اين سيگنال نشان دهنده رخ داد حريق است

 حريق رخ داده است

 حريق رخ نداده است

 حريق رخ نداده است

 حريق رخ داده است

در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات : توضيح
بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است NCيا  NO. آغاز مي شود

اين سيگنال نشان دهده وارد شدن آتشنشانان به كابين است
آتش نشانان كنترل كابين را به دست دارند

آتش نشانان كنترل كابين را به دست ندارند
آتش نشانان كنترل كابين را به دست ندارند

آتش نشانان كنترل كابين را به دست دارند

در صورت فعال شدن اين سيگنال فاز يك عمليات نجات به فاز دو تبديل مي شود: توضيح

اين سيگنال نشان دهده اتمام عمليات آتشنشاني است

 عمليات آتشنشاني خاتمه يافته

 عمليات آتشنشاني ادامه دارد

 عمليات آتشنشاني ادامه دارد

 عمليات آتشنشاني خاتمه يافته

در صورت فعال شدن اين سيگنال چه در فاز يك و چه در فاز : توضيح

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي   IOمثال بر روي برد 

اين سيگنال براي فعال شدن مد وحشت به كار مي :توضيح
حركت مي كند، درب ها در طبقه مقصد باز نگه داشته مي شود و هيچ احضاري پذيرفته نمي شود

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي  CPC-Tمثال بر روي 

 ولت 

اين سيگنال براي فعال يا غير فعال شدن فن كابين به كار برده مي شود، به صورت پيش فرض بر روي برد : توضيح
در صورت فعال بودن فن آن را غير فعال و در صورت غير فعال بودن آن را فعال مي كند

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي  IOمثال بر روي 

در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضار هاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس : توضيح
در هنگام رسيدن به طبقه درب را باز نگه مي دارد تا زماني كه دوباره از داخل كابين شستي بگيرد. دهد

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي  IOمثال بر روي 
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العمل نشان مي در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضارهاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس 

EARTHQUAKE 
DETECTION 
SIGNAL (DEP) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بعد از قطع شدن اين سيگنال سيستم به حالت . 
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

EXTERNAL ERROR 
INPUT (STOP 
IMMEDIATE) 

(XER1) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

NC بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است. 

EXTERNAL ERROR 
INPUT (STOP ON 
FLOOR) (XER2) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف  NCيا  NO. در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند

EXTERNAL 
BLOCK INPUT 
(STOP&BLOCK 
IMMEDIATE) 

(XBL1) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

كردن  RESETدر صورت دريافت اين سيگنال سيستم در جا متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به 

EXTERNAL 
BLOCK INPUT 

(STOP&BLOCK ON 
FLOOR) (XBL2) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

 RESETدر صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به 

RESET SYSTEM 
(RES) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 
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در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضارهاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس 
 .در هنگام رسيدن به طبقه درب را باز نگه مي دارد تا زماني كه دوباره از داخل كابين شستي بگيرد

 )DEP(سيگنال زمين لرزه

 اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع زمين لرزه است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

. در صورت دريافت اين سيگنال سيستم به مد زمين لرزه رفته و در نزديكترين طبقه متوقف مي شود
RESET  شدن به حالت نرمال باز مي گردد .NO  ياNC بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

 )XER1( 1سيگنال خطاي خارجي 

 .اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

NCيا  NO. در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در جا متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند

 )XER2(2سيگنال خطاي خارجي 

 .اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است سيگنالسطح 

24V 

GND 

24V 

GND 

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند

 )XBL1(1سيگنال خطاي خارجي  و بلاك 

 .اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در جا متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به 
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

 )XBL2(2خارجي  و بلاك سيگنال خطاي 
 .اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است سطح سيگنال

24V 

GND 

24V 

GND 

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به 
 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

 RESET(RES)سيگنال 

 .كردن سيستم استفاده مي شود سطح سيگنال
24V RESET 

GND 

24V 
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در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي احضارهاي بيرون ناديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي داخل كابين عكس : توضيح
در هنگام رسيدن به طبقه درب را باز نگه مي دارد تا زماني كه دوباره از داخل كابين شستي بگيرد. دهد

اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع زمين لرزه است

 زمين لرزهوقوع 

 حالت نرمال

 حالت نرمال

 وقوع زمين لرزه

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم به مد زمين لرزه رفته و در نزديكترين طبقه متوقف مي شود: توضيح
RESETعادي باز نمي گردد و تنها بعد از 

اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است

 وقوع خطا

 نرمالحالت 

 حالت نرمال

 وقوع خطا

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در جا متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند: توضيح

اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است
 وقوع خطال

 حالت نرمال

 حالت نرمال

 وقوع خطا

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند: توضيح
 .است

اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است

 وقوع خطال

 حالت نرمال

 حالت نرمال

 وقوع خطا

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در جا متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به : توضيح
بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است NCيا  NO.دارد

اين سيگنال براي سيستم به معني وقوع خطاي خارجي است

 وقوع خطال

 حالت نرمال

 حالت نرمال

 وقوع خطا

در صورت دريافت اين سيگنال سيستم در نزديكترين طبقه متوقف شده و خطاي كلي صادر مي كند و بلاك مي شود و براي باز شدن نياز به : توضيح
بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است NCيا  NO.كردن دارد

كردن سيستم استفاده مي شود RESETاين سيگنال براي 

 حالت نرمال

 حالت نرمال
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 .بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است

RESET 
MAX.TRAVEL 
TIMER(TTR) 

 نحوه اتصال

NO 

NC 

در . كردن اين تايمر مي باشد RESETثانيه معرفي مي كند براي همين نياز به تايمري براي 
به اين منظور مي توان از يك سنسور و آهنربا در 

DISABLE COPAn 
COMMAND(C40An) 

24V 

GND 

نا ديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي بيرون كابين عكس 

DISABLE COPBn 
COMMAND(C40Bn) 

24V 

GND 

نا ديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي بيرون كابين عكس 

RETIRING CAM (LIR) 

در صورتي كه ولتاژ به كمان درب اعمال شود كمان جمع شده و در نتيجه كابين بدون باز كردن درب طبقه از 
آن عبور مي كند ولي در صورتي كه ولتاژ از روي كمان برداشته شود كمان باز شده و درب طبقه نيز باز مي 
بودن آن نيز قابل 

DING-DONG SIGNAL 
(DD) 

ثانيه است در هنگام رسيدن به سطح طبقه فعال شده و براي پخش شدن 
بودن آن نيز قابل 

CAR LIGHT (KL) 

OUT OF SERVICE (O2) 

DOWN TRAVEL SIGNAL 
(31) 

اين خروجي در زمان حركت به سمت پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت 

UP TRAVEL SIGNAL (32) 
اين خروجي در زمان حركت به بالا پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت بالا 

COLLECTING DOWN 
SIGNAL (41) 

براي روشن 

COLLECTING UP SIGNAL 
(42) 

اين سيگنال در زماني كه كابين در شرف حركت به سمت بالا است فعال مي شود و مي تواند براي روشن 

OVERLOAD OUTPUT 
(O804) 

كابين اتفاق افتاده اين سيگنال فعال مي شود و مي تواند براي روشن كردن 
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GND RESET 

بودن اين سيگنال نيز قابل تعريف است NCيا  NO.مي شود RESETدر صورت دريافت اين سيگنال سيستم 

 )TTR(كردن تايمر تراول  RESETسيگنال 
 كردن تايمر حركت استفاده مي شود سطح سيگنال

24V RESET 

GND 

24V 

GND RESET 

ثانيه معرفي مي كند براي همين نياز به تايمري براي  45بيشترين زمان حركت براي كابين را 
به اين منظور مي توان از يك سنسور و آهنربا در . ثانيه است اين سيگنال بايد در طول حركت روشن و خاموش شود 45جاهايي كه كورس حركتي بيشتر از 

 .كند RESETشفت يا بر روي گاورنر يا فلكه موتور استفاده كرد كه اين تايمر را 

 )A  )C40Anسيگنال در نظر گرفتن شستي هاي داخل براي در 
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

   ولت  24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 

نا ديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي بيرون كابين عكس  Aدر صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي شستي هاي داخل براي درب 
 العمل نشان مي دهد

 )A  )C40Bnسيگنال در نظر گرفتن شستي هاي داخل براي در 
براي . بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند  

   ولت  24با  ARCODEبا زمين فعال مي شود ولي بر روي 

نا ديده گرفته مي شود و سيستم فقط به شستي هاي بيرون كابين عكس  Bدر صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي شستي هاي داخل براي درب 

در صورتي كه ولتاژ به كمان درب اعمال شود كمان جمع شده و در نتيجه كابين بدون باز كردن درب طبقه از 
آن عبور مي كند ولي در صورتي كه ولتاژ از روي كمان برداشته شود كمان باز شده و درب طبقه نيز باز مي 

بودن آن نيز قابل  NCيا  NOاين سيگنال نشانگر زمان قطع و وصل كردن ولتاژ كمان درب است و 

ثانيه است در هنگام رسيدن به سطح طبقه فعال شده و براي پخش شدن  1
بودن آن نيز قابل  NCيا  NOپيغام درون يا بيرون كابين يا بر روي نمراتورها مورد استفاده قرار مي گيرد  و 

اين سيگنال همزمان و مشابه تغذيه براي . تغذيه مي شود IBC-Sبه طور معمول روشنايي كابين از برد 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NOروشنايي كابين قطع و وصل مشود و 

 .خارج شدن سيستم فعال مي شوداين خروجي همزمان با از دسترس 

اين خروجي در زمان حركت به سمت پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت 
NC بودن آن نيز قابل تعريف است. 

اين خروجي در زمان حركت به بالا پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت بالا 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

براي روشن  اين سيگنال در زماني كه كابين در شرف حركت به سمت پايين است فعال مي شود و مي تواند
 .بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO.كردن نشانگر جهت پايين استفاده شود 

اين سيگنال در زماني كه كابين در شرف حركت به سمت بالا است فعال مي شود و مي تواند براي روشن 
 .ابل تعريف استبودن آن نيز ق NCيا  NO. كردن نشانگر جهت بالا استفاده شود

كابين اتفاق افتاده اين سيگنال فعال مي شود و مي تواند براي روشن كردن 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. استفاده شود
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در صورت دريافت اين سيگنال سيستم : توضيح

كردن تايمر حركت استفاده مي شود RESETاين سيگنال براي 

 حالت نرمال

 حالت نرمال

بيشترين زمان حركت براي كابين را  EN81استاندارد :توضيح
جاهايي كه كورس حركتي بيشتر از 

شفت يا بر روي گاورنر يا فلكه موتور استفاده كرد كه اين تايمر را  داخل

سيگنال در نظر گرفتن شستي هاي داخل براي در 

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي  IOمثال بر روي 

در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي شستي هاي داخل براي درب : توضيح

سيگنال در نظر گرفتن شستي هاي داخل براي در 

بسته به محل تعريف شدن سطح سيگنال براي فعال شدن تفاوت مي كند
با زمين فعال مي شود ولي بر روي  IOمثال بر روي 

در صورت فعال شدن اين سيگنال تمامي شستي هاي داخل براي درب : توضيح
 العمل نشان مي دهد

 

  خروجي ها
در صورتي كه ولتاژ به كمان درب اعمال شود كمان جمع شده و در نتيجه كابين بدون باز كردن درب طبقه از 

آن عبور مي كند ولي در صورتي كه ولتاژ از روي كمان برداشته شود كمان باز شده و درب طبقه نيز باز مي 
اين سيگنال نشانگر زمان قطع و وصل كردن ولتاژ كمان درب است و . شود

 .تعريف است
1اين سيگنال كه طول مدت آن 

پيغام درون يا بيرون كابين يا بر روي نمراتورها مورد استفاده قرار مي گيرد  و 
 .تعريف است

به طور معمول روشنايي كابين از برد 
روشنايي كابين قطع و وصل مشود و 

اين خروجي همزمان با از دسترس 

اين خروجي در زمان حركت به سمت پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت 
NCيا  NOپايين استفاده شود و 

اين خروجي در زمان حركت به بالا پايين كابين فعال مي شود و مي تواند براي نشانگر حركت به سمت بالا 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NOاستفاده شود  و 

اين سيگنال در زماني كه كابين در شرف حركت به سمت پايين است فعال مي شود و مي تواند
كردن نشانگر جهت پايين استفاده شود 

اين سيگنال در زماني كه كابين در شرف حركت به سمت بالا است فعال مي شود و مي تواند براي روشن 
كردن نشانگر جهت بالا استفاده شود

كابين اتفاق افتاده اين سيگنال فعال مي شود و مي تواند براي روشن كردن  OVERLOADدر زماني كه 
استفاده شود  OVERLOADنشانگر 
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CAR AT ANY DOOR 
ZONE (DRZ) 

 .بودن آن نيز قابل تعريف است

CAR WAITING AT A 
FLOOR (FLR) 

بودن آن نيز 

DOOR-A OPEN 
COMMAND (K5A) 

فعال نشده 

DOOR-A CLOSE 
COMMAND (K3A) 

 فعال نشده

DOOR-A NUDGING 
CLOSE COMMAND (K4A) 

به جاي باز 
است و 

CAR FAN 
OUTPUT(OFAN) 

اين خروجي همزمان با فعال شدن فن فعال 

DOOR-B OPEN 
COMMAND (K5B) 

فعال نشده فعال 

DOOR-B CLOSE 
COMMAND (K3B) 

فعال نشده فعال 

DOOR-B NUDGING 
CLOSE COMMAND (K4B) 

به جاي باز 
است و 

MECHANICAL BRAKE 
(MBR) 

بديهي است كه ولتاژ مورد نياز موتور و 

MECHANICAL BRAKE2 
(MBR2) 

بديهي است كه ولتاژ مورد نياز موتور از و 

MAIN CONTACTOR (RP) 

APRE ACTIVATION 
(APRO) 

ERROR OUTPUT (ERR) 

BINARY CODE BIT 
(BCD*) 

بودن آن قابل 

GRAY CODE BIT (GCD*) 
بودن آن قابل 

LOP UP CALL STATE 
A(300A*) 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال 

LOP UP CALL STATE 
B(300B*) 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال 

LOP DOWN CALL STATE 
A (200A*) 

قه تعريف شده فشرده شده باشد فعال 

LOP DOWN CALL STATE 
B (200B*) 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال 

CAR CALL DOOR SIDE A 
(400A*) 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال مي شود و 

CAR CALL DOOR SIDE B 
(400B*) 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال مي شود و 

CAR AT DOOR ZONE 
(DRZ*) 

اين سيگنال در زماني كه كابين از روبروي طبقه اي كه اين سيگنال براي آن تعريف شده عبور كند يا بايستد 
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بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. اين سيگنال در هنگام عبور كابين از سطح طبقات فعال مي شود

بودن آن نيز  NCيا  NO.  مادامي كه كابين در سطح يك طبقه در حال انتظار است اين سيگنال وصل است

فعال نشده  Aفعال مي شود و مادامي كه سنسور بازشدن كامل درب  Aاين سيگنال براي باز كردن درب 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

فعال نشده Aفعال مي شود و مادامي كه سنسور بسته شدن كامل درب  
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

به جاي باز  NUDGINGدر حالت . در حالت نرمال اگر چيزي مانع بسته شدن درب شود درب باز مي شود
است و  Aاين سيگنال مخصوص درب . شدن درب با سرعت و فشار كم به بسته شدن خود ادامه مي دهد

 .بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. معمولا در مد آتشنشاني استفاده مي شود

اين خروجي همزمان با فعال شدن فن فعال . فعال مي شود IBC-Sفن كابين به طور معمول از طريق برد 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

فعال نشده فعال  Bفعال مي شود و مادامي كه سنسور بازشدن كامل درب  Bاين سيگنال براي باز كردن درب 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

فعال نشده فعال  B فعال مي شود و مادامي كه سنسور بسته شدن كامل درب 
 .بودن آن نيز قابل تعريف است

به جاي باز  NUDGINGدر حالت . در حالت نرمال اگر چيزي مانع بسته شدن درب شود درب باز مي شود
است و  Bاين سيگنال مخصوص درب . شدن درب با سرعت و فشار كم به بسته شدن خود ادامه مي دهد

 .بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. معمولا در مد آتشنشاني استفاده مي شود
بديهي است كه ولتاژ مورد نياز موتور و . همزمان با فعال شدن ترمز اول موتور اين سيگنال نيز فعال مي شود

 .سيگنال راه اندازي كنتاكتور ترمز مي بايست از مسير هاي ديگر تغذيه شود

بديهي است كه ولتاژ مورد نياز موتور از و . همزمان با فعال شدن ترمز دوم موتور اين سيگنال نيز فعال مي شود
 .كنتاكتور ترمز مي بايست از مسير هاي ديگر تغذيه شود

 .اين سيگنال همزمان با فعال شدن كنتاكتور هاي اصلي فعال مي شود

 .استفاده مي شود A3اين سيگنال براي قفل كردن گاورنر بر اساس استاندارد 

 .بودن آن قابل تنظيم است NCيا  NOاين سيگنال همزمان با صدور خطاي سيستم فعال مي شود و 

بودن آن قابل  NCيا  NO. اين فعال يا غير فعال بود بيت مورد نظر در خروجي باينري را مشخص مي كند 

بودن آن قابل  NCيا  NO. اين فعال يا غير فعال بود بيت مورد نظر در خروجي گري را مشخص مي كند 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال  Aاين سيگنال در زماني كه شستي جهت بالا طبقه براي درب 
 .استبودن آن قابل تعريف 

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال  Bاين سيگنال در زماني كه شستي جهت بالا طبقه براي درب 
 .بودن آن قابل تعريف است

قه تعريف شده فشرده شده باشد فعال در طب Aاين سيگنال در زماني كه شستي جهت پايين طبقه براي درب 
 .بودن آن قابل تعريف است

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال  Bاين سيگنال در زماني كه شستي جهت پايين طبقه براي درب 
 .بودن آن قابل تعريف است

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال مي شود و  Aاين سيگنال در زماني كه شستي  كابين براي درب 
 .بودن آن قابل تعريف است

در طبقه تعريف شده فشرده شده باشد فعال مي شود و  Bاين سيگنال در زماني كه شستي  كابين براي درب 
 .بودن آن قابل تعريف است

اين سيگنال در زماني كه كابين از روبروي طبقه اي كه اين سيگنال براي آن تعريف شده عبور كند يا بايستد 
 .بودن آن قابل تنظيم است
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اين سيگنال در هنگام عبور كابين از سطح طبقات فعال مي شود

مادامي كه كابين در سطح يك طبقه در حال انتظار است اين سيگنال وصل است
 .قابل تعريف است

اين سيگنال براي باز كردن درب 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. فعال مي ماند

 Aاين سيگنال براي بستن درب 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. فعال مي ماند

در حالت نرمال اگر چيزي مانع بسته شدن درب شود درب باز مي شود
شدن درب با سرعت و فشار كم به بسته شدن خود ادامه مي دهد

معمولا در مد آتشنشاني استفاده مي شود

فن كابين به طور معمول از طريق برد 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NOمشود و  

اين سيگنال براي باز كردن درب 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. مي ماند

 Bاين سيگنال براي بستن درب 
بودن آن نيز قابل تعريف است NCيا  NO. مي ماند

در حالت نرمال اگر چيزي مانع بسته شدن درب شود درب باز مي شود
شدن درب با سرعت و فشار كم به بسته شدن خود ادامه مي دهد

معمولا در مد آتشنشاني استفاده مي شود
همزمان با فعال شدن ترمز اول موتور اين سيگنال نيز فعال مي شود

سيگنال راه اندازي كنتاكتور ترمز مي بايست از مسير هاي ديگر تغذيه شود

همزمان با فعال شدن ترمز دوم موتور اين سيگنال نيز فعال مي شود
كنتاكتور ترمز مي بايست از مسير هاي ديگر تغذيه شودسيگنال راه اندازي 

اين سيگنال همزمان با فعال شدن كنتاكتور هاي اصلي فعال مي شود

اين سيگنال براي قفل كردن گاورنر بر اساس استاندارد 

اين سيگنال همزمان با صدور خطاي سيستم فعال مي شود و 

اين فعال يا غير فعال بود بيت مورد نظر در خروجي باينري را مشخص مي كند 
 تعريف است

اين فعال يا غير فعال بود بيت مورد نظر در خروجي گري را مشخص مي كند 
 تعريف است

اين سيگنال در زماني كه شستي جهت بالا طبقه براي درب 
بودن آن قابل تعريف  NCيا  NOمي شود و 

اين سيگنال در زماني كه شستي جهت بالا طبقه براي درب 
بودن آن قابل تعريف است NCيا  NOمي شود و 

اين سيگنال در زماني كه شستي جهت پايين طبقه براي درب 
بودن آن قابل تعريف است NCيا  NOمي شود و 

اين سيگنال در زماني كه شستي جهت پايين طبقه براي درب 
بودن آن قابل تعريف است NCيا  NOمي شود و 

اين سيگنال در زماني كه شستي  كابين براي درب 
NO  ياNC بودن آن قابل تعريف است

اين سيگنال در زماني كه شستي  كابين براي درب 
NO  ياNC بودن آن قابل تعريف است

اين سيگنال در زماني كه كابين از روبروي طبقه اي كه اين سيگنال براي آن تعريف شده عبور كند يا بايستد 
بودن آن قابل تنظيم است NCيا  NOفعال مي شود و 
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فلت متصل به آن را بررسي كنيد و از صحت عملكرد اطمينان 
تنظيمات را . نوع موتور ممكن است يه اشتباه سنكرون تنظيم شده باشد

 .اتصالات و سيم كشي انكودر را چك كنيد

محدوده جريان بر . جرياني كه موتور مي كشد از محدوده جريان درايو بيشتر است
 52.5كيلووات،  7.5آمپر،  39.4كيلووات،  5.5: اساس توان درايو به اين صورت است

آمپر، از متناسب بودن توان درايو و موتور اطمينان حاصل 
رخ مي دهد بالانسي را چك كنيد، كنيد، اگر خطا فقط در يك جهت حركت 

هاي بالاتر را  comfort levelهاي سرعت و جريان را چك كنيد، 

 7.5آمپر،  40كيلووات،  5.5: محدوده پايين جريان براي درايو به اين صورت است
آمپر،، از متناسب بودن توان درايو و موتور  60

اطمينان حاصل كنيد، اگر خطا فقط در يك جهت حركت رخ مي دهد بالانسي را 
 comfort levelك كنيد، هاي سرعت و جريان را چ

 .قطع شده است T2و  T1متصل به 

 .را چك كنيد PTCو خود  PTCدماي موتور و تابلو را چك كنيد، اتصالات 

هنوزغير فعال ) KRC(قطع شده اند ولي ورودي ) 
 .است، اين خطا تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

را چك  KRCكنتاكتورهاي اصلي و كنتاكت هاي كمكي و مسير سيگنال 
 كنيد

هنوز  فعال ) KRC(وصل شده اند ولي ورودي ) 
 .تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

را چك  KRCكنتاكتورهاي اصلي و كنتاكت هاي كمكي و مسير سيگنال 
 كنيد
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 راه حل 

Checksum wrong 

 . سخت افزار مشكل دارد

 خطاي نرم افزار

Could not write parameters Verify 

 . سخت افزار مشكل دارد

 نمي تواند پارامتر ها را ذخيره كند

connection with ENCA board 
فلت متصل به آن را بررسي كنيد و از صحت عملكرد اطمينان برد انكودر و كابل 

نوع موتور ممكن است يه اشتباه سنكرون تنظيم شده باشد.حاصل كنيد
  .چك كنيد

اتصالات و سيم كشي انكودر را چك كنيد
 اتصال با كارت انكودر برقرار نيست

DIP-switch configuration wrong or 
could not be read 

 . سخت افزار مشكل دارد
پارامتر . تنظيمات ديپ سوئيچ ها اشتباه است

 ها قابل خواندن نيست 

Current was over driver limit 

جرياني كه موتور مي كشد از محدوده جريان درايو بيشتر است
اساس توان درايو به اين صورت است

آمپر، از متناسب بودن توان درايو و موتور اطمينان حاصل  75.8كيلووات  11آمپر و 
كنيد، اگر خطا فقط در يك جهت حركت 

هاي سرعت و جريان را چك كنيد،  PIDتنظيمات 
 .چك كنيد

 جريان موتوئر بيش از توان درايو است

Motor current was over the below 
limits during 6 seconds 

محدوده پايين جريان براي درايو به اين صورت است
60كيلووات  11آمپر و  40كيلووات، 

اطمينان حاصل كنيد، اگر خطا فقط در يك جهت حركت رخ مي دهد بالانسي را 
هاي سرعت و جريان را چ PIDچك كنيد، تنظيمات 

 .هاي بالاتر را چك كنيد

ثانيه نزديك  6جريان موتور براي مدت بيشتر از 
 . به حد پايين جريان بوده است

Motor or control cabinet 
overheated 

متصل به ) PTC(سنسور دما: شرايط

دماي موتور و تابلو را چك كنيد، اتصالات :راه حل موتور و تابلو بيش از حد گرم شده اند

Dropping of main contactors
not be sensed 

) RP(كنتاكتورهاي اصلي : شرايط
است، اين خطا تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

شدن كنتاكتورهاي موتور توسط درايو 
 ديده نمي شود

كنتاكتورهاي اصلي و كنتاكت هاي كمكي و مسير سيگنال : راه حل

Picking of main contactors could 
not be sensed 

) RP(كنتاكتورهاي اصلي : شرايط
تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع استاست، اين خطا 

وصل شدن كنتاكتورهاي موتور توسط درايو 
 ديده نمي شود

كنتاكتورهاي اصلي و كنتاكت هاي كمكي و مسير سيگنال : راه حل
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  ليست خطاها

  
 توضيح خطا كد خطا

Er01 

Checksum

Er02 

not write parameters Verify 
error 

نمي تواند پارامتر ها را ذخيره كند

Er04 

No connection with ENCA board

اتصال با كارت انكودر برقرار نيست

Er05 

configuration wrong or 
not be read

تنظيمات ديپ سوئيچ ها اشتباه است

Er07 

was over driver limit

جريان موتوئر بيش از توان درايو است

Er08 

current was over the below 
limits during 6 seconds:

جريان موتور براي مدت بيشتر از 
به حد پايين جريان بوده است

Er09 

ontrol cabinet 
overheated.

موتور و تابلو بيش از حد گرم شده اند

Er10 

of main contactors could 
not be sensed

شدن كنتاكتورهاي موتور توسط درايو  قطع

Er11 

of main contactors could 
not be sensed

وصل شدن كنتاكتورهاي موتور توسط درايو 
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Mechanical brake monitoring  1&2   فعال هستند
ولي بعد از وصل شدن كنتاكتور ترمز سيگنال هاي آنها هنوز غير فعال اند  ، اين خطا 

 تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

 .كنيدميكروسوئيچ ها و اتصالات ترمز را چك 

Mechanical brake monitoring 1&2  فعال هستند ولي
بعد از وصل شدن كنتاكتور ترمز سيگنال هاي آنها هنوز فعال اند  ، اين خطا تنها با 

 پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

 .ميكروسوئيچ ها و اتصالات ترمز را چك كنيد

 ولت است 715ولت حداكثر  400براي سيستم هاي 

از اتصال و مقدار صحيح مقاومت ترمز اطمينان حاصل كنيد، ولتاژ ورودي به 
سيستم را چك كنيد، مشخصات سيستم را چك كنيد و مطمئن شويد كه از نوع 

ADRCODE بر اساس ولتاژ استفاده مي كنيد. 

از اين فرمول كمتر شده است 

 ولتاژ ورودي را چك كنيد: 

اين خطا مي تواند به دلايل . ماژول توان داخلي سيگنال خطا ارسال كرده
 .دماي بيش از حد باشد

محتملترين دليل اين خطا قطع كردن كليد جهت در موقع حركت رويزيون 
است، در اين حالت مدار ايمني قطع مي شود و كنتاكتورهاي اصلي درحالي كه 

در . شود جريان از آنها عبور مي كند قطع مي شوند و اين اتفاق منجر به خطا مي
هنگام حركت رويزيون به جاي قطع كردن كليد جهت كليد جهت مخالف را فشار 

 .دهيد تا كابين با شيب ملايم توقف كند

 متر بر مجذور ثانيه ارسال كرده 5انكودر سرعت غير محتمل بيش از 

 اتصالات مكانيكي و سيم كشي انكودر را چك كنيد

ميلي ثانيه كمتر از سرعت خروجي درايو  600اگر سرعت واقعي براي مدت 
ميلي ثانيه بيشتر از سرعت خروجي درايو باشد اين 

اين خطا نشانگر اين است كه درايو نمي توان موتور را به صورت صحيح 
كنترل كند، نمودارهاي حركتي موتور را بررسي كنيد و ببينيد آيا سرعت خروجي و 

را افزايش  PIDسرعت واقعي بر هم منطبق هستند يا نه؟ اگر نبودند پارامتر هاي 
 .دهيد

كمتر از سرعت مورد نياز باشد ايت خطا % 30ثانيه 

 PIDاتصالات موتور را چك كنيد، نمودارهارا بررسي كنيد و در صورت نياز 
موتور را  Open Loopها را افزايش دهيد، در موتور هاي آسنكرون در حالت 

حركت دهيد و اگر حركت صحيح بود اتصالات انكودر را چك كنيد، از باز شدن كامل 
 ترمز اطمينان حاصل كنيد

اين خطا فقط براي موتور . ارتباطي بين درايو و انكودر ابسولوت وجود ندارد
ENCA ظاهر مي شود. 

 اتصالات انكودر را چك كنيد

 حداقل يكي از فازهاي ورودي قطع شده يا ولتاژ خيلي كمي دارد

 .ولتاژ ورودي را چك كنيد: 
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Holding of mechanical brake not 
 Mechanical brake monitoringپارامتر هاي :شرايط

ولي بعد از وصل شدن كنتاكتور ترمز سيگنال هاي آنها هنوز غير فعال اند  ، اين خطا 
تنها با پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

وصل شدن كنتاكتورترمز توسط درايو ديده نمي 
 شود

ميكروسوئيچ ها و اتصالات ترمز را چك :راه حل

Release of mechanical brake not 
echanical brake monitoringپارامتر هاي :شرايط

بعد از وصل شدن كنتاكتور ترمز سيگنال هاي آنها هنوز فعال اند  ، اين خطا تنها با 
پاك كردن نرم افزاري قابل رفع است

درايو ديده نمي وصل شدن كنتاكتورترمز توسط 
 شود

ميكروسوئيچ ها و اتصالات ترمز را چك كنيد:راه حل

DC-bus voltage is too high ولتاژ : شرايطDC BUS  براي سيستم هاي

DC BUS بيش از حد بالاست 

از اتصال و مقدار صحيح مقاومت ترمز اطمينان حاصل كنيد، ولتاژ ورودي به : راه حل
سيستم را چك كنيد، مشخصات سيستم را چك كنيد و مطمئن شويد كه از نوع 

ADRCODEدرست 

DC-bus voltage is too low 
از اين فرمول كمتر شده است  DC BUSولتاژ : شرايط

:Vmin=1.414*0.8*380 

DC BUS راه حل بيش از حد پايين است :

Power-module (IPM) reported ماژول توان داخلي سيگنال خطا ارسال كرده: شرايط
دماي بيش از حد باشد اضافه جريان، اضافه ولتاژ و يا

 ماژول توان داخلي خطا داده است

محتملترين دليل اين خطا قطع كردن كليد جهت در موقع حركت رويزيون : راه حل
است، در اين حالت مدار ايمني قطع مي شود و كنتاكتورهاي اصلي درحالي كه 

جريان از آنها عبور مي كند قطع مي شوند و اين اتفاق منجر به خطا مي
هنگام حركت رويزيون به جاي قطع كردن كليد جهت كليد جهت مخالف را فشار 

دهيد تا كابين با شيب ملايم توقف كند

Inconsistent encoder speed reading انكودر سرعت غير محتمل بيش از : شرايط

اتصالات مكانيكي و سيم كشي انكودر را چك كنيد:راه حل انكودر اعداد متناقض ارصال مي كند

Car overspeeded 

اگر سرعت واقعي براي مدت : شرايط
ميلي ثانيه بيشتر از سرعت خروجي درايو باشد اين  500باشد يا سرعت واقعي براي 

 خطا ظاهر مي شود

 كابين سرعت بيش از حد مجاز

اين خطا نشانگر اين است كه درايو نمي توان موتور را به صورت صحيح : راه حل
كنترل كند، نمودارهاي حركتي موتور را بررسي كنيد و ببينيد آيا سرعت خروجي و 

سرعت واقعي بر هم منطبق هستند يا نه؟ اگر نبودند پارامتر هاي 

Could not reach required spee 
ثانيه  5اگر سرعت كابين براي : شرايط

 .ظاهر مي شود

 نمي تواند به سرعت لازم برسد

اتصالات موتور را چك كنيد، نمودارهارا بررسي كنيد و در صورت نياز : راه حل
ها را افزايش دهيد، در موتور هاي آسنكرون در حالت 

حركت دهيد و اگر حركت صحيح بود اتصالات انكودر را چك كنيد، از باز شدن كامل 
ترمز اطمينان حاصل كنيد

Encoder connection fault 
ارتباطي بين درايو و انكودر ابسولوت وجود ندارد: شرايط

ENCAهاي سنكرون و كارت انكودر 

اتصالات انكودر را چك كنيد: راه حل خطا در اتصال انكودر
At least one phase missing. حداقل يكي از فازهاي ورودي قطع شده يا ولتاژ خيلي كمي دارد: شراط

: راه حل حداقل يكي از فازهاي ورودي قطع شده
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Er12 

of mechanical brake not 
sensed 

وصل شدن كنتاكتورترمز توسط درايو ديده نمي 

Er13 

of mechanical brake not 
sensed 

وصل شدن كنتاكتورترمز توسط 

Er14 

voltage is too high

DC BUSولتاژ 

Er15 
oltage is too low

DC BUSولتاژ 

Er16 

module (IPM) reported 
error. 

ماژول توان داخلي خطا داده است

Er17 
encoder speed reading

انكودر اعداد متناقض ارصال مي كند

Er18 

overspeeded

سرعت بيش از حد مجاز

Er19 

required speed

نمي تواند به سرعت لازم برسد

Er20 
Encoder connection fault

Er21 
one phase missing

حداقل يكي از فازهاي ورودي قطع شده
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 فاز هاي ورودي به ترتيب اشتباهي متصل شده اند

 فاز هاي ورودي را جا به جا كنيد

 ولتي اطمينان حاصل كنيد 24از صحت عملكرد و توان تغذيه 

كابين از سطح پايينترين طبقه هم پايينتر رفته، اين خطا فقط با چك كردن 
 .صادر مي شود و انكودر تاثيري در آن ندارد

, 817كابين از سطح بالاترين طبقه بالاتر رفته، اين خطا فقط با چك كردن 
 .صادر مي شود و انكودر تاثيري در آن ندارد

 .فاز موتور صفر نمي شود

اتصالات موتور و كنتاكتورهاي موتور را چك كنيد، اگر همه چيز صحيح بود 
 .احتمالاً سنسور جريان درايو خراب است

 "موتور براي مدت زمان بيشتري از زمان تنظيم شده در پارامتر 
maximum allowed time of travel between floors"  بدون ديدن

 سنسور سطح طبقه حركت كرده است

 45كابين به هر دليلي گير كرده و حركت نميكند، فاصله دو طبقه بيشتر از 
اين خطا جزو خطاهاي دائمي . كننده تايمر وجود ندارد

 .است و در صورت وقوع مي بايست نرم افزاري پاك شود

 3بعد از  ENوصل شده و مدار ايمني كامل است ولي ورودي 

. كنتاكتور ها عمل مي كنند RPمطمئن شويد كه بعد از وصل شده رله 
 .را چك كنيد ENاتصال سيگنال 

همزمان قطع يا  ML2و  ML1اين خطا زماني رخ ميدهد كه سيگنالهاي 

در صورت قطع شدن تغذيه . مطمئن شويد كه سيگنالها به هم پل نيستند
سنسور ها ممكن است اين خطا رخ دهد، تغذيه سنسورها را چك كنيد، ترتيب قطع 

شدن آنها را با حركت رويزيون چك كنيد به اين صورت كه وقتي به سمت بالا 
اين خطا دائمي . كسروشن شود و بالع ML1و سپس 

 .است و براي رفع آن مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

ML1  وML2 به ترتيب نادرستي انجام مي پذيرد. 

ML2  به صورت صحيح متصل نيستند، كابل هاي
اتصال اين سيگنالها نويز ميگيرند، اتصال اين سيگنالها به صورت جا به جا انجام 

شده،ترتيب قطع شدن آنها را با حركت رويزيون چك كنيد به اين صورت كه وقتي 
. ن شود و بالعكسروش ML1و سپس  ML2به سمت بالا حركت مي كنيد ابتدا 

 اين خطا دائمي است و براي رفع آن مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

به در فرستاده شود ولي مدار  LIRاگر فرمان بسته شدن درب و سيگنال 
ايمني كامل نشود سيستم دوباره با باز و بسته كردن درب تلاش مي كند اين كار را 
انجام دهد، باز و بسته كردن درب به تعداد دفعات تنظيم شده انجام مي شود و بعد 

براي بررسي اين . از آن اگر همچنان مدار ايمني كامل نشده بود خطا صادر مي شود
 .حتما به زمان بندي هاي درب و تنظيمات سوئيچ هاي درب ها دقت كنيد
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3-Phase sequence is wrong فاز هاي ورودي به ترتيب اشتباهي متصل شده اند: شرايط

فاز هاي ورودي را جا به جا كنيد ترتيب فازهاي ورودي اشتباه است

24V supply voltage too low ولتي كم است 24ولتاژ : شرايط 

از صحت عملكرد و توان تغذيه : راه حل ولتي ولتاژ ندارد 24تغذيه 

Car was below bottom floor level كابين از سطح پايينترين طبقه هم پايينتر رفته، اين خطا فقط با چك كردن : شرايط
817 ,ML1  وML2 صادر مي شود و انكودر تاثيري در آن ندارد

 كابين از سطح پايين تربن طبقه پايين تر است

Car was over top floor level كابين از سطح بالاترين طبقه بالاتر رفته، اين خطا فقط با چك كردن : شرايط
ML1  وML2 صادر مي شود و انكودر تاثيري در آن ندارد  كابين از سطح بالاترين طبقه بالاتر است

Total current measurement was 
 

فاز موتور صفر نمي شودمجموع جريان سه : شرايط

 مجموع جريان ها صفر نمي شود
اتصالات موتور و كنتاكتورهاي موتور را چك كنيد، اگر همه چيز صحيح بود : راه حل

احتمالاً سنسور جريان درايو خراب است

Maximum allowed time of travel 
between two adjacent floors is 

 

موتور براي مدت زمان بيشتري از زمان تنظيم شده در پارامتر : شراط
time of travel between floors

سنسور سطح طبقه حركت كرده است

بيشترين زمان مجاز براي حركت بين دو طبقه 
 كناي به پايان رسيده

كابين به هر دليلي گير كرده و حركت نميكند، فاصله دو طبقه بيشتر از : راه حل
كننده تايمر وجود ندارد  resetثانيه است و سنسور 

است و در صورت وقوع مي بايست نرم افزاري پاك شود

No EN signal 
وصل شده و مدار ايمني كامل است ولي ورودي ) RP(رله : شرايط

 .ثانيه هنوز فعال نشده

 فعال نشده است ENسيگنال 
مطمئن شويد كه بعد از وصل شده رله : راه حل

اتصال سيگنال 

ML1-ML2 short circuited 
اين خطا زماني رخ ميدهد كه سيگنالهاي : شرايط

 .وصل مي شوند

ML1  وML2 پل شده اند 

مطمئن شويد كه سيگنالها به هم پل نيستند: راه حل
سنسور ها ممكن است اين خطا رخ دهد، تغذيه سنسورها را چك كنيد، ترتيب قطع 

شدن آنها را با حركت رويزيون چك كنيد به اين صورت كه وقتي به سمت بالا 
و سپس  ML2حركت مي كنيد ابتدا 

است و براي رفع آن مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

ML1-ML2 sequence wrong or 
could not be read 

ML1قطع و وصل شدن سيگنالهاي 

ML1  وML2  اشتباه است و يا
 سيگنال ها قابل خواندن نيستند

ML2و  ML1سيگنالهاي : راه حل

اتصال اين سيگنالها نويز ميگيرند، اتصال اين سيگنالها به صورت جا به جا انجام 
شده،ترتيب قطع شدن آنها را با حركت رويزيون چك كنيد به اين صورت كه وقتي 

به سمت بالا حركت مي كنيد ابتدا 
اين خطا دائمي است و براي رفع آن مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

Door(s) could not close. 

اگر فرمان بسته شدن درب و سيگنال : شرايط
ايمني كامل نشود سيستم دوباره با باز و بسته كردن درب تلاش مي كند اين كار را 
انجام دهد، باز و بسته كردن درب به تعداد دفعات تنظيم شده انجام مي شود و بعد 

از آن اگر همچنان مدار ايمني كامل نشده بود خطا صادر مي شود
حتما به زمان بندي هاي درب و تنظيمات سوئيچ هاي درب ها دقت كنيدخطا 
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Er22 
sequence is wrong

ترتيب فازهاي ورودي اشتباه است

Er23 
upply voltage too low

تغذيه 

Er24 

below bottom floor level

كابين از سطح پايين تربن طبقه پايين تر است

Er25 
ver top floor level

كابين از سطح بالاترين طبقه بالاتر است

Er26 

current measurement was 
non-zero 

مجموع جريان ها صفر نمي شود

Er27 

allowed time of travel 
between two adjacent floors is 

exceeded 

بيشترين زمان مجاز براي حركت بين دو طبقه 

Er28 

No EN signal

سيگنال 

Er29 

 short circuited

ML1

Er30 

sequence wrong or 
could not be read

ML1ترتيب 

سيگنال ها قابل خواندن نيستند

Er31 Door(s) could not close.
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زمان تنظيم شده براي باز و بسته شدن درب ها احتمالا كمتر از زمان واقعي 
است، آنها را افزايش دهيد، اگر بعد از بسته شدن دربها مدار ايمني كامل نمي شود 

را مستقيما به كنتاكت درب ها  LIRكنتاكت هاي درب ها را چك كنيد، خروجي 
 متصل نكنيد

وصل باشد به استثنا زمانهايي كه برد  140قطع باشد و 
 عمل مي كند ظاهر مي شود

 كنتاكت درب ها با ترتيب درست سيم كشي نشده اند

قطع شود و دوباره وصل شود ولي در پارامتر ها براي اين قطعي 
 .بلاك شدن تنظيم شده باشد اين خطا ظاهر مي شود

 كنيد RESETسيستم را  

 خطا صادر مي شوداگر مدار ايمني در حال حركت قطع شود اين 

 قفل و كنتاكت درب ها را چك كنيد

در حالت عادي اگر كابين از سطح طبقه عبور كندولي بر اساس اطلاعات 
. باشد اين خطا ارسال مي شودانكودر در آن محل نميبايست آهنربا وجود داشته 

 .سانتيمتر باشد 15مقدار اين اختلاف براي صادر شدن اين خطا مي بايست بيشتر از 

اتصال انكودر به موتور را چك كنيد، مطمئن شويد كه آهنربا ها جا به جا 
 مطمئن شويد سنسورها سيگنال خطا ارسال نمي كنند

سانتيمتر با سطح طبقه فاصله داشته  3در حالت عادي اگر كابين كمتر از 
 باشد و هنوز سيگنالهاي سطح طبقه را نديده باشد اين خطا صادر مي شود

مطمئن شويد سنسور از آهنرباها بيش از حد فاصله نگرفته، اتصالات 
 .مكانيكي موتور را چك كنيد

 سيگنال زمين لرزه فعال شده

 .اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

باشد ولي سيگنال  817سانتيمتر پايينتر از سنسور 
 هنوز فعال باشد اين خطا صادر مي شود

 .افزاري پاك شوداين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم 

باشد ولي سيگنال هنوز  817سانتيمتر بالاي  35در حركت عادي اگر كابين 

 .افزاري پاك شوداين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم 

باشد ولي سيگنال  818سانتيمتر بالاتر از سنسور 
 هنوز فعال باشد اين خطا صادر مي شود

 .بايست به صورت نرم افزاري پاك شوداين خطا دائمي است و مي 

با  Arcodeسنسوري براي اندازه گيري دماي مقاومت ترمز وجود ندارد و لي 
DC Bus  دماي مقاومت ترمز را حدس زده و خطا را

 

دائماً توسط سنسور دماي درايو مانيتور مي شود اگر اين 
: دماي از دماي تنظيم شده در پارامتر ها بيشتر شود اين خطا صادر مي شود راه حل
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 درب ها بسته نمي شوند

زمان تنظيم شده براي باز و بسته شدن درب ها احتمالا كمتر از زمان واقعي : راه حل
است، آنها را افزايش دهيد، اگر بعد از بسته شدن دربها مدار ايمني كامل نمي شود 

كنتاكت هاي درب ها را چك كنيد، خروجي 

130 off when 140 on. Check safety  قطع باشد و  130اين خطا در زماني كه
DBR عمل مي كند ظاهر مي شود

كنتاكت درب ها با ترتيب درست سيم كشي نشده اند: راه حل برقدار است 140قطع است در صورتي كه 

Safety circuit (120) was OFF. 
قطع شود و دوباره وصل شود ولي در پارامتر ها براي اين قطعي  120اگر : شرايط

بلاك شدن تنظيم شده باشد اين خطا ظاهر مي شود

سيستم را   قطع بوده 120مدار ايمني از نقطه 

140 interrupted during travel اگر مدار ايمني در حال حركت قطع شود اين : شرايط
قفل و كنتاكت درب ها را چك كنيد در حين حركت قطع و وصل شده

Encoder position was too different 
from magnet reading 

در حالت عادي اگر كابين از سطح طبقه عبور كندولي بر اساس اطلاعات : شرايط
انكودر در آن محل نميبايست آهنربا وجود داشته 

مقدار اين اختلاف براي صادر شدن اين خطا مي بايست بيشتر از 

محل قرار گيري آهنربا با فاصله خوانده شده از 
 انكودر خيلي تفاوت دارد

اتصال انكودر به موتور را چك كنيد، مطمئن شويد كه آهنربا ها جا به جا : راه حل
مطمئن شويد سنسورها سيگنال خطا ارسال نمي كنندنشده اند، 

Door-zone magnet could not be در حالت عادي اگر كابين كمتر از : شرايط
باشد و هنوز سيگنالهاي سطح طبقه را نديده باشد اين خطا صادر مي شود

 آهنرباي سطح طبقه ديده نشده
مطمئن شويد سنسور از آهنرباها بيش از حد فاصله نگرفته، اتصالات : راه حل

مكانيكي موتور را چك كنيد

Earthquake sensor activated سيگنال زمين لرزه فعال شده: شرايط

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود: راه حل سنسور زمين لرزه فعال شده

817 signal was not OFF wheسانتيمتر پايينتر از سنسور  15در صورتي كه كابين : شرايط
هنوز فعال باشد اين خطا صادر مي شود

در محلي كه بايد خاموش مي  817
 شده خاموش نشده

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم : راه حل

817 signal was not ON whenدر حركت عادي اگر كابين : شرايط
 فعال نشده باشد اين 

در محلي كه بايد روشن مي شده  817
 روشن نشده

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم : راه حل

818 signal was not OFF when it سانتيمتر بالاتر از سنسور  15در صورتي كه كابين : شرايط
هنوز فعال باشد اين خطا صادر مي شود

در محلي كه بايد خاموش مي  818
 شده خاموش نشده

اين خطا دائمي است و مي : راه حل

Brake resistor overheated 

سنسوري براي اندازه گيري دماي مقاومت ترمز وجود ندارد و لي : شرايط
DC Busتوجه به فركانس قطع و وصل ِ

 صادر مي كند

 مقاومت ترمز بيش از حد گرم شده

Heatsink overheated دماي : شرايطHeatsink  دائماً توسط سنسور دماي درايو مانيتور مي شود اگر اين
دماي از دماي تنظيم شده در پارامتر ها بيشتر شود اين خطا صادر مي شود راه حل Heatsink بيش از حد گرم شده 
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درب ها بسته نمي شوند

Er34 

on. Check safety 
circuit 

قطع است در صورتي كه  130

Er35 
Safety circuit (120) was OFF.

مدار ايمني از نقطه 

Er37 
interrupted during travel

در حين حركت قطع و وصل شده 140

Er38 

position was too different 
from magnet reading.

محل قرار گيري آهنربا با فاصله خوانده شده از 
انكودر خيلي تفاوت دارد

Er39 

magnet could not be 
found 

آهنرباي سطح طبقه ديده نشده

Er40 

sensor activated

سنسور زمين لرزه فعال شده

Er41 

signal was not OFF when it 
should 

817سيگنال 

Er42 

was not ON when it 
should 

817سيگنال 

Er43 

signal was not OFF when it 
should 

818سيگنال 

Er47 

verheated

مقاومت ترمز بيش از حد گرم شده

Er48 
verheated

Heatsink
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 از صحت عملكرد فن درايو اطمينان حاصل كتيد

 ورودي خطاي نوع اول فعال شده

 .ثانيه پس از رفع شدن خطا به حالت عادي باز مي گردد

 ورودي خطاي نوع دوم فعال شده

 .ثانيه پس از رفع شدن خطا به حالت عادي باز مي گردد

 ورودي تعريف شده براي بلاك كردن سيستم از نوع اول فعال شده

 حتي بعد از غيرفعال شدن سيگنال سيستم به حالت عادي باز نمي گردد

 ورودي تعريف شده براي بلاك كردن سيستم از نوع دوم فعال شده

 حالت عادي باز نمي گردد حتي بعد از غيرفعال شدن سيگنال سيستم به

 در حالتي كه موتور كار مي كرده غيرفعال شده

را چك كنيد، صحت عملكرد  ENمدار ايمني را چك كنيد، اتصال سيگنال 
 كنتاكتور و كنتاكت هاي كمكي را چك كنيد

همزمان غيرفعال  818و  817اين خطا زماني رخ مي دهد كه سيگنالهاي 
طبقه اتفاق مي افتد، در آسانسورهايي با  2باشند، اين اتفاق فقط در آسانسورهايي با 

 اين خطا خود به خود غير فعال مي شود

سنسور ها و سيگنالهايشان را چك كنيد، تغذيه سنسور ها را چك كنيد، 
 روشن و خاموش شدن صحيح سنسور ها را با حركت رويزيون چك كنيد

 در جهت حركت اشتباه قطع و وصل شوند 818

را با توجه  818و  817جهت كابين و قطع و وصل شدن صحيح سيگنالهاي 
 كنيدبه جهت حركت چك 

 خطا داده است

 نويز دارند ML2و   ML1خراب است، سيگنالهاي 

تعريف شده باشد و دانگل مربوطه  basicچيزي غير از 
 به سيستم متصل نباشد اين خطا ظاهر مي شود

 متصل كتيددانگل مورد نياز را به سيستم 

Basic  ، تعريف شده باشد ولي در پارامتر ها
Basic تنظيم شده باشد اين خطا ظاهر مي شود 
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از صحت عملكرد فن درايو اطمينان حاصل كتيد

External error (XER1) signal 
 

ورودي خطاي نوع اول فعال شده: شرايط

ثانيه پس از رفع شدن خطا به حالت عادي باز مي گردد 5سيستم : راه حل ورودي خطاي خارجي نوع اول فعال شده

External error (XER2) signal 
 

ورودي خطاي نوع دوم فعال شده: شرايط

ثانيه پس از رفع شدن خطا به حالت عادي باز مي گردد 5سيستم : راه حل ورودي خطاي خارجي نوع دوم فعال شده

External blocking (XBL1) signal 
 

ورودي تعريف شده براي بلاك كردن سيستم از نوع اول فعال شده: شرايط

حتي بعد از غيرفعال شدن سيگنال سيستم به حالت عادي باز نمي گردد :راه حل ورودي بلاك كردن نوع اول فعال شده

External blocking signal (XBL2) 
 

ورودي تعريف شده براي بلاك كردن سيستم از نوع دوم فعال شده: شرايط

حتي بعد از غيرفعال شدن سيگنال سيستم به: راه حل ورودي بلاك كردن نوع دوم فعال شده

Contactor  سيگنال : شرايطEN در حالتي كه موتور كار مي كرده غيرفعال شده

فيدبك كنتاكتور در حالتي كه كنتاكتور وصل 
 بوده قطع شده است

مدار ايمني را چك كنيد، اتصال سيگنال : راه حل
كنتاكتور و كنتاكت هاي كمكي را چك كنيد

817 & 818 cut at the same tim 

اين خطا زماني رخ مي دهد كه سيگنالهاي : شرايط
باشند، اين اتفاق فقط در آسانسورهايي با 

اين خطا خود به خود غير فعال مي شودتوقف  2

 هم زمان قطع هستند 818و 
سنسور ها و سيگنالهايشان را چك كنيد، تغذيه سنسور ها را چك كنيد، : راه حل

روشن و خاموش شدن صحيح سنسور ها را با حركت رويزيون چك كنيد

Current sensors offset fault     
 خطاي سخت افزاري: شرايط

 سنسورهاي جريان درست كار نمي كنند

Car moving on wrong direction 818و  817اگر سوئيچ هاي : شرايط

 كابين در جهت اشتباه حركت مي كند
جهت كابين و قطع و وصل شدن صحيح سيگنالهاي : راه حل

به جهت حركت چك 
Door-bridging. برد : شرايطDBR خطا داده است

خراب است، سيگنالهاي  DBRبرد : راه حل پل كردن مدار ايمني درب ها امكانپذير نيست

CPU 

 خطاي سخت افزاري

  

 خطاي پردازشگر

CPU 

 خطاي پردازشگر

CPU 

 خطاي پردازشگر

License key (dongle) not found 
چيزي غير از  Arcode classاگر : شرايط

به سيستم متصل نباشد اين خطا ظاهر مي شود

دانگل مورد نياز را به سيستم : راه حل دانگل مورد نياز تابلو به سيستم متصل نيست

Limite 
Arcode class  ،Basicاگر : شرايط

Basicپارامتري بالاتر از توانايي هاي 
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Er49 

error (XER1) signal 
activated 

ورودي خطاي خارجي نوع اول فعال شده

Er50 

error (XER2) signal 
activated 

ورودي خطاي خارجي نوع دوم فعال شده

Er51 

blocking (XBL1) signal 
activated 

ورودي بلاك كردن نوع اول فعال شده

Er52 

blocking signal (XBL2) 
activated 

ورودي بلاك كردن نوع دوم فعال شده

Er55 

Contactor dropped

فيدبك كنتاكتور در حالتي كه كنتاكتور وصل 

Er56 

cut at the same time

و  817

Er58 
Current sensors offset fault    

سنسورهاي جريان درست كار نمي كنند

Er59 

moving on wrong direction

كابين در جهت اشتباه حركت مي كند

Er60 

bridging failure.

پل كردن مدار ايمني درب ها امكانپذير نيست

Er61 
CPU error

Er62 
CPU error

Er63 
CPU error

Er71 

key (dongle) not found

دانگل مورد نياز تابلو به سيستم متصل نيست

Er72 Limited feature
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كاهش دهيد و يا دانگل مورد نياز را به   Basicيا پارامتر ها را به سطح 
 سيستم متصل كنيد

 فعال شوند اين خطا اتفاق مي افتد) SPR(اگر هر يك از سوئيچ هاي شفت 

 .اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

 Nominal motor "جريان موتور از مقدار تعريف شده در پارامتر 

 Motor"ثانيه جريان موتور بيشتر از پارامتر 
 بوده است

پارامتر هاي موتور را چك كنيد، بالانسي را چك كنيد، توان درايو و موتور را 
 مطابقت دهيد، گيرهاي احتمالي در شفت را بررسي كنيد

 دو دستگاه در يك گروه نامگذاري مشابه دارند

نام دستگاه ها را طوري تغيير دهيد كه از هر نام فقط يكي در گروه موجود 
 باشد

 تعداد طبقات براي آسانسور هاي يك گروه مي بايست برابر باشد

 تنظيمات را تصحيح كنيد: 

نوع اتصال انكودر در تنظيمات غير مستقيم تنظيم شده و زاويه تصحيح بر 
 بيشتر شده

اتصالات انكودر را چك كنيد، اتصال مكانيكي انكودر را چك كنيد شايد 
 اطمينان حاصل كنيد Zانكودر سر بخورد، از صحت پالس 

 .اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود

 LIFTSENSEخاموش هستند يا سنسور  142
 

  

از سرعت تنظيم شده در  RELEVELINGاگر سرعت كابين در زمان 
Overspeed error limit on " بيشتر باشد 

 اگر رول بك موتور بيش از يك چهارم يك دور باشد اين خطا ظاهر مي شود

 را افزايش دهيد Antirollbackهاي 

اگر سرعت كابين در زمان باز كردن پپيش از موعد درب از مقدار تنظيم شده در 
Overspeed error limit on preopening"بيشتر باشد رخ ميدهد .

 اين خطا فقط در زمان باز كردن پيش از موعد درب اتفاق مي افتد

 فيوز روشنايي كابين سوخته است

 فعال شده

 .استدريافت اين سيگنال در حالت نجات برقي عادي 

 .اس در زمان تست خاموش شده

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم .اس را چك كنيد
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 توانايي ها محدود شده اند
يا پارامتر ها را به سطح : راه حل

سيستم متصل كنيد

Detected entry inside shaft اگر هر يك از سوئيچ هاي شفت : شرايط

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود: راه حل چيزي وارد شفت شده

Current was near motor limit 
continuously 

جريان موتور از مقدار تعريف شده در پارامتر : شرايط
current"  ثانيه جريان موتور بيشتر از پارامتر  6بيشتر شده يا براي

overcurrent limit" بوده است

 جريان به صورت پيوسته بالا بوده است
پارامتر هاي موتور را چك كنيد، بالانسي را چك كنيد، توان درايو و موتور را : راه حل

مطابقت دهيد، گيرهاي احتمالي در شفت را بررسي كنيد

Group identity conflict error دو دستگاه در يك گروه نامگذاري مشابه دارند:  شرايط

 دو دستگاه با يك نام در گروه موجود است
نام دستگاه ها را طوري تغيير دهيد كه از هر نام فقط يكي در گروه موجود : راه حل

Number of stops of all lifts in the 
group must be same 

تعداد طبقات براي آسانسور هاي يك گروه مي بايست برابر باشد:  شرايط

تعداد طبقات ثبت شده براي آسانسور هاي يك 
 باشد گروه بايد برابر

: راه حل

Encoder reference error 
نوع اتصال انكودر در تنظيمات غير مستقيم تنظيم شده و زاويه تصحيح بر : شرايط

بيشتر شده 120اساس سيگنال مرجع از 

 در محاسبات انكودر خطا پيش آمده
اتصالات انكودر را چك كنيد، اتصال مكانيكي انكودر را چك كنيد شايد : راه حل

انكودر سر بخورد، از صحت پالس 

اين خطا دائمي است و مي بايست به صورت نرم افزاري پاك شود: راه حل كابين بدون اجازه كنترلر حركت كرده

Out of relevel 
142و  141هر دو سيگنالهاي : شرايط

 سانتيمتر حركت كرده 7بيش از 

 خارج شده RELEVELاز محدوده 

Overspeed on relevelling اگر سرعت كابين در زمان : شرايط
Overspeed error limit on releveling"پارامتر 

سرعت بيش از حد در زمان 
RELEVELING 

Could not hold car on starting اگر رول بك موتور بيش از يك چهارم يك دور باشد اين خطا ظاهر مي شود: شرايط

هاي  PID: راه حل توانايي نگه داشتن موتور در استارت را ندارد

Overspeed on preopening  اگر سرعت كابين در زمان باز كردن پپيش از موعد درب از مقدار تنظيم شده در
Overspeed error limit on preopening"پارامتر 

اين خطا فقط در زمان باز كردن پيش از موعد درب اتفاق مي افتد حد در زمان باز كردن پيش از سرعت بيش از 
 موعد درب

Carlight fuse is blown 
فيوز روشنايي كابين سوخته است: شرايط

 فيوز روشنايي كابين سوخته

Manual Rescue (SEV) key سيگنال :شرايطMEM فعال شده

دريافت اين سيگنال در حالت نجات برقي عادي : راه حل نجات دستي فعال شده

UPS failed on test اس در زمان تست خاموش شده.پي.يو: شرايط

اس را چك كنيد.پي.يو: راه حل اي موفقيت آميز نبوده.پي.تست يو

      

WI-82/147

توانايي ها محدود شده اند

Er73 

entry inside shaft

Er80 

was near motor limit 
continuously

جريان به صورت پيوسته بالا بوده است

Er81 

identity conflict error

دو دستگاه با يك نام در گروه موجود است

Er82 

of stops of all lifts in the 
group must be same

تعداد طبقات ثبت شده براي آسانسور هاي يك 

Er85 

reference error

در محاسبات انكودر خطا پيش آمده

كابين بدون اجازه كنترلر حركت كرده

Er87 
relevel-zone

از محدوده 

Er88 

on relevelling

سرعت بيش از حد در زمان 

Er89 

not hold car on starting

توانايي نگه داشتن موتور در استارت را ندارد

Er90 

on preopening

سرعت بيش از 

Er94 
fuse is blown

فيوز روشنايي كابين سوخته

Er95 
Rescue (SEV) key

نجات دستي فعال شده

Er96 

failed on test

تست يو
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 .افزاري پاك شود

 "از تعداد تنظيم شده در پارامتر ) تغيير جهت كابين
change count limit" بيشتر شده 

اين تنظيم براي تعويض سيم بكسل هاي پلاستيكي به كار مي رود و اين 
 .صورت نرم افزاري پاك شودخطا دائمي است و مي بايست به 
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Direction change limit reached 
تغيير جهت كابين(تعداد حركات : شرايط

Direction change count limit

تعداد دفعات تغيير جهت حركت به حداكثر 
 رسيده

اين تنظيم براي تعويض سيم بكسل هاي پلاستيكي به كار مي رود و اين : راه حل
خطا دائمي است و مي بايست به 
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Er97 

change limit reached

تعداد دفعات تغيير جهت حركت به حداكثر 

  
  
  


